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Bevezetés

1.1 A Nauticast™ Inland AIS leirasa

Mit jelent az AIS?
Az AlS jelentése: “Automatic Identification System” (automatikus azonositdé rendszer)

Mi az AIS?

Az IALA iranyelveinek megfelel6en az AlS a kodvetkez6képpen irhato le:

Nagyon leegyszer(sitve az AlS a VHK maritime mobil hullamsavon mikodé radids
adokészulék. Képes informéacidkat kuldeni a hajordl mas hajokra és a szarazfoldre, mint
példaul azonositét, poziciét, sebességet és egyebeket. Képes tbbb jelentés
feldolgozaséara nagy frissitési gyakorisaggal és dnszervez6 id6érés-eljarast hasznal e nagy
radidzasi gyakorisag eléréséhez és a megbizhatd hajo-hajé-szarazfold funkcio
szavatolasahoz.

Mi az AIS teljesitménystandardja?
Az IMO a teljesitménystandardot a kdvetkezéképpen definialja:

- Haj6-hajo funkcidk

- Hajo-hajo funkcidk, beleértve a széleskdri alkalmazhat6sagot
- Automatikus és allando Gzem

- Informéciés adatok rendelkezésre bocsatasa

- A maritime VHF csatornak hasznalata

Milyen modulokbdl &ll az AlS?
A modulok:

- DGPS/GPS vevo
- VHF radio

- Antenna

- Komputer (CPU)

- Aramellatas

A hozza tartoz6 szoftveres alkalmazas kapcsolja 6ssze a kiulénb6zé modulokat

Milyen eljarassal mikodik az AIS?

Szikséges, hogy az AIS kilonb6z6 eljarasokkal hibamentesen mikddjon. Az irdAnyadd
el6éirdsok megkovetelik:

A rendszer legyen képes a kovetkezékre:

- “Fuggetlen és allandd” Gzemmaod minden teruleten térténé hasznélathoz. Ez az
Uzemmad legyen szakember altal atkapcsolhaté a kévetkezé izemmaddokra vagy
tuzemmaodokbdl:

- “Assigned” tzemmdd olyan terileten térténd hasznalatra, amely a forgalom
felligyeletében illetékes hatésagtol fligg, ezaltal az adatatvitel gyakorisagok
és/vagy a Time Slots e hatdsag altal tavvezérelhetdk.

- "Polling vagy controlled" izemmaod, ahol az adatatvitel hajordl vagy illetékes
hatosagtol érkezd visszajelzésként jelentkezik.
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1.2 Az AIS alkalmazasi terilete

Ez a rajz egy jellemzd AIS rendszert mutat be, ahol két vagy tobb AIS
rendszerrel felszerelt haj6 (és szarazfoldi rendszer) automatikusan
kommunikal egymassal.

DGPS{BEACON) ROT

SHIP TO SHIP

VHF-ANTENNA

\

ECDIS - / == GPS Position
ELECTRONIC CHART ® o 4 sy
Z »A

DISPLAY INFORMATION
SYSTEM

DGPS (BEACON)

Data Link

VHF wireless Link
‘Ship Navigation Data

24 VVoltage
 7A (24V) minimum

Alabb egy jellemzé NAUTICAST™ Inland AlS telepités lathaté gyakori kdrnyezetében. A
NAUTICAST™ Inland AIS a haj6 vészaramellatasara van koétve, és a VHF és GPS
antenna kiegészité kapcsolataval teljesiti a transzponder alkalmazasanak minimalis
kovetelményeit.

Az abra mindkét hajoja fel van szerelve NAUTICAST™ Inland AIS rendszerrel (vagy
valamely mas bevizsgalt AIS transzponderrel). Az ,idészinkronizacié“ miatt ugyanazt a
tagolast haszndljak a szabad és a fenntartott ablakokra (slots) a k6zésen hasznalt VHF
adatkapcsolatban az Uzenetek kiildésére és fogadasara (e moédszer neve ,Self
Organized Time Division Multiple Access®).

Aktiv beavatkozas nélkil mindkét hajo pontosan tudja, ki vagy mi van a kdzelben és
milyen palyat kbvet az objektum.

Y1-03-0212-6H 6



1.3 AIS hal6zatok

Az alabbi jelenet egy AIS rendszerrel ellatott tertiletet mutat (beleértve minden tartozékot és a
teljes szarazfoldi infrastrukturat).

| GALILEO EU. (2008)
T —

A széllitasi kovetelmények jelenleg SOLAS hajokra szabottak €és ki kivanjak terjeszteni ket a
belvizi viziutakra.
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2 NAUTICAST™ INLAND AIS

2.1 Arendszer attekintése

Mas AIS készulékektdl eltéréen a NAUTICAST™ Inland AlS minden sziikséges funkciot egy
hazban egyesit. Emellett a NAUTICAST™ Inland AIS sok mas kiegészité lehetéséget nyujt
az Uzemeltetének (egyszerl szerelés és telepités, kdrnyezetvédelem és csekély méretek).

GPS receiver VHF | VHF radio module
for UTC time MODULE for data exchange

Computer CPU
for data processing

VHF ANTENNA
E——

ELECTRONIC CHART
DISPLAY INFORMATION
SYSTEM

Ship Navigation Data

Y1-03-0212-6H



3 Telepites )
FONTOS: A HATOSAGOK KOTELEZNEK minden hajéadat teljes bevitelére a
fizikai telepitést kovetéen. Tovabbi informaciokért olvassa el a 4. fejezetet.

3.1 Telepitési tudnivaldk
Altalanos koévetelmények

Keérjik, vegye figyelembe, hogy a NAUTICAST™ Inland AIS telepitésekor feltétlendl be kell
tartani a nemzetk6zi egyezményeket, rendelkezéseket, utasitdsokat és irdnyelveket.

A telepités elétt kovetni kell a kbvetkezé pontokat:

- E készllék telepitéséhez sziiksége lesz a helyi hatdsagok engedélyére.

- Atelepitést csak kiképzett személyzet végezheti.

- ANAUTICAST™ Inland AIS-t a hid jol elérheté helyére kell telepiteni.

- A VHF és GPS antennakat ugy kell telepiteni, hogy biztositott legyen az optimalis
vétel.

- Minden rendelkezésre all6 interfészt telepiteni kell

- A hajén biztositani kell a kielégité aramellatast és GMDSS aramellatast kell hasznalni.
A kormanyoscsatlakozo6t a kormanyos munkahelyére kell telepiteni.

3.2 Atelepités attekintése
Attekintés

Az AlS-t a haj6 radiéberendezése részének tekintik és a radidkésziilékekkel egyutt ellendrzik.
A SOLAS konvencié hatalya ala esé hajokon az ellenérzést az IMO Res. A 746(18) "Survey
Guidelines under the harmonized system of survey and certification" (R) 8, és a "Protocol of
1988 relating to the International Convention for the Safety of Life at Sea, 1974." szerint
végzik.

A NAUTICAST™ Inland AIS egy készulékbdl all, amelybe minden sziikséges modult
integréaltak.

9 Y1-03-0212-6H



Telepités, 1épésrol |épésre

e A NAUTICAST™ Inland AlS-t a navigacios hely kézelében szerelje fel

e Hasznalja a VHF adapterkabelt (cikkszama 2612), a VHF csatlakozét, valamint a TNC
csatlakozot a VHF és GPS antenna 0sszekotésére a megfeleld kdbelekkel

e Az érzékel6k, az ECDIS, a PC, a long range, a pilot és a kuilsé kijelz6k a connection
box segitségével csatlakoztathatok. A készilék aramellatdsahoz a connection boxhoz
csatlakoztatott 24 V feszliltségl és 7 A &ramerésségi tapegység sziikséges. Az AlS-t
a vészaramellatasra (akkumulator) kell csatlakoztatni. A GMDSS felszereltségrél és
az akkumulator méretezésérdl tovabbi tudnivaldk a 9.1 Fliggelékben talalhatok.

e Az eldirasszeri csatlakoztatast kovetden a készilék 6nmikodéen tizemelni kezd.

o Akészillék testét 6ssze kell kdtni a hajo testével.

o Akészlléket a 4. fejezetben leirtak szerint konfiguralja.

NAUTICAST™ INLAND AIS csatlakoztatasi diagram

AJS Cable

Connection Box

A T -
shbdtnrrritddttmbdddds
PPN A RN o

a s— — — — ..ﬂlt —————

GPS VHF
/ \
——
\_. —IW- - r-l
1' l' J
l‘l
l" '
{/ |
_/Af'/ .'L'.)
. || = 4
1 m /’
gy ==

GPSNVHF Cable

Figyelem: Az eredeti connection box 6,3A/T biztositékkal van felszerelve, ha a készuléket a
connection box igénybe vétele nélkil csatlakoztatjak, 6,3 A / lomha kiilsé biztositékot kell
beszerelni.
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Komponensek és interfészek

A csatlakoztatasi diagram a NAUTICAST™ Inland AlS csatlakoztatasi lehetéségeit mutatja
be. PI. giroszkdp és a NAUTICAST™ Inland AIS csatlakoztatasardl tovabbi informéacié a
3.5 Az érzékelbk interfészeinek fogalommagyarazata c. fejezetben talalhato

3.3 Az interfészek attekintése

A A
N UInICAST

"L 1L
aoms

Interfész Megnevezés | Atviteli sebesség Atviteli irany
1. érzékeld CH1 4800bps or 38400bps bemenet

2. érzékeld CH?2 4800bps or 38400bps bemenet

3. érzékeld CH3 4800bps or 38400bps bemenet
ECDIS CH4 38400bps kétiranyu
PILOT CH5/CH 15 | 38400bps kétiranyu
LONG RANGE CHS8 38400bps kétiranyu
DGPS (RTCM SC104) |CH9 9600bps kétiranyu
ALARM CIRCUIT CH 10 reléérintkezé

11
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3.4 Az NMEA interfészek leirasa

3.4.1 CH1, CH2, CH3 érzékelo-interfész

Az interfészek konfiguralasanak részletes leirdsa a 3.8 fejezetben talalhato.

3.4.2 ECDIS - interfész CH 4 killsé kijelz6készulékekhez

Mondatleiras / Sentence Formatters

ABK
ACA
ACK
AIR
ALR
ABM
BBM
DSC
DSE
DSI
DSR
LRI
LRF
SSD
TXT
VSD
VDM
VDO

UAIS Addressed and binary broadcast
acknowledgement

AIS Channel assignment message
Acknowledge Alarm

UAIS Interrogation Request

Set Alarm State

UAIS Addressed binary and safety related message

UAIS Broadcast Binary Message
Digital Selective Calling Information
Expanded Digital Selective Calling
DSC Transponder Initialize

DSC Transponder Response

UAIS Long-Range Interrogation
UAIS Long-Range Function

Station Static Data

Text Transmission

Voyage Static Data

UAIS VHF Data-link Message
UAIS VHF Data-link Own-vessel report

Y1-03-0212-6H

I/O irdny

AIS kimenet
kétiranyu
AlS bemenet
AlS bemenet
AIS kimenet
AIS bemenet
AlS bemenet
AIS kimenet
AIS kimenet
AIS kimenet
AIS kimenet
AIS kimenet
AIS kimenet
AlS bemenet
AIS kimenet
AlS bemenet
AIS kimenet
AIS kimenet

Used Fields

All fields are
provided for Input
and Output.

For further
information please
refer to

IEC 61993-2 /
NMEA 0183 HS
V3.0 for detailed
field information.

12



3.4.3 Pilot Port CH5

A Pilot csatlakozésra ugyanazok az NMEA mondatok érvényesek, mint az ECDIS-re.

Megjegyzés:
A pilot csatlakozas az Class-A telepités része. A csatlakoztatott aljzatot jol elérheté helyre kell
szerelni a révkalauz munkahelyén.

A Pilot Plug a kévetkezéképpen konfiguralando:

Hivatkozassal a kovetkezére: SUB-COMMITTEE ON SAFETY OF NAVIGATION NAV48/18
2.4.2002

Az AMP cég kovetkez6 aljzatat kell hasznalni a szereléshez:
AMP/Receptacle (Square Flanged (-1) or Free-Hanging (-2)), Shell size 11, 9-pin,
Std. Sex 206486-1/2 or equivalent with the following connections:

Az aljzat érintkezdkiosztasa:

- Tx A (out-) a Pin 1 érintkez6re kotve
- Tx B (out+) a Pin 4 érintkezére kotve
- RX A (in-) a Pin 5 érintkezére kotve

- Rx B (in+) a Pin 6 érintkezére kétve
- arnyékolas, a Pin 9 érintkez6re kotve

3.4.4 Long Range CH 8

A long range funkcidk hasznélatdhoz kompatibilis miholdas kommunikaciés rendszer
sziikséges.

Sentence Formatters Irany
LRI | UAIS Long Range Interrogation AIS bemenet
LRF | UAIS Long-Range Function kétiranyu
LR1 | UAIS Long-Range Reply Sentence | AIS kimenet
LR2 | UAIS Long-Range Reply Sentence 2 AIS kimenet
LR3 | UAIS Long-Range Reply Sentence 3 AIS kimenet

Field Information:

All fields are provided for input and output.

For further information please refer to

IEC 61993-2 / NMEA 0183 HS V3.0 for detailed field
information.

13 Y1-03-0212-6H



3.4.5 DGPS - DGNSS Channel 9

Field / Protocol information:
Tovéabbi informéaciok a kdvetkezé szabvanyban talalhatok: ITU-R M.823-2 / RTCM SC 104

3.4.6 Riasztasjelzé berendezés — BIIT Channel 10

Az AIS riasztokimenetét jelz6egységre vagy ha van, a hajo riasztérendszerére kell
csatlakoztatni.

Alternativaként a BIIT (build in integrity test) rendszer riasztdsénak jelzése a CH4 megfeleld
NMEA mondataval az ECDIS-en &t is megjelenithetd.

3.4.7 Gyértéspecifikus mondatok

A gyartospecifikus NMEA mondatok a gyarté altal regisztralt ,NAU* talker ID-vel
rendelkeznek. A $PNAU mondatok a kiegészitik a standard mondatokat és hozzéaférést
nyUjtanak a gyartonak az AlS-hez. A bévitett NMEA mondatok részletes leirdsa a rendelésre
kaphaté ,Extended NMEA command set” kézikdnyvben talalhato.

Gyartospecifikus NMEA mondatok $PNAU
MID - Mobile (MMS) Id
ASD - Advanced Ship Data
RCS - Read Configuration Settings
STO - Set Transponder Options
TSI - Transponder State Information
SCR - Sensor Configuration Request
SCA - Sensor Configuration Acknowledge
SCD - Sensor Configuration Data
SCM - Sensor Configuration Mode
AlIQ - Request status information from the Transponder
IVD - Inland AIS voyage data
SPW- Inland AIS security password sentence
SPR- Inland AIS security password response
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3.5 Az érzékeldk interfészeinek fogalommagyarazata

A NAUTICAST™ Inland AIS minden interfésze megfelel az IEC-61162-1 /-2 és NMEA-0183
HS 3.0 specifikacioknak (aligned to RS422 parameters).

3.5.1 Azinterfészek ad6fokozatdnak kapcsolasihoz

Az interfészek maximalis kimeneti arama 50 mA-re korlatozott. Az interfészek kapcsolasa
ezaltal megfelel az ITU-T V.11 kdvetelményeknek.

3.5.2 Az interfészek vevéfokozata

Egy adéra tdbb vevéfokozat csatlakoztathaté. A Connection Box minden bemenethez 120
ohmos lezaréellenallast tartalmaz.
A készilék bemenetei galvanikusan le vannak vélasztva. A bemeneti impedancia 30 kiloohm

3.5.3 Galvanikus levalasztas

Az A és B jelvezeték egymashoz képest galvanikusan levalasztott, azaz nincs elektromos
kapcsolat kozottiuk. A C jeltestet tilos a haj6 testére vagy a tapfesziiltség testére
csatlakoztatni. Ez a levalasztds megfelel az IEC 60945-nek.

3.5.4 Maximélis fesziltség a buszon

Az A és B jelvezeték és az AB és a C test kdzotti maximalis megengedett fesziiltséget az
ITU-T V11. szabalyozza. A polaritastévesztés vagy a régi adofokozatokra térténé nem
szandékos (véletlen) csatlakoztatas elleni védelemként minden bemeneti fokozatnak a két
jelvezeték kozotti, ill. a jelvezeték és a test kozotti maximalis megengedett fesziltsége 15 V-
ra méretezett és hatarozatlan ideig fennallhat.

3.5.5 Adatatvitel

Az adatok atvitele az IEC 61162-1 szabvannyal kompatibilis soros aszinkron médon torténik.
Az elsb bit a kezdbbit, amelyet az adatbitek kdvetnek (a least significant bit az els6).
A kovetkez6 paramétereket hasznaljak:

— Baud rate 38 400 (bits/s) 9600 (bits/s) 4 800 (bits/s)

— Data bits 8 (D7 = 0), parity none
— Stop bits 1.

15 Y1-03-0212-6H



3.6 Tudnivalok az érzékelokrol

Kulsé érzékel ok

Az AIS (IEC61162-1 vagy 61162-2 szerint konfiguralhatd) érzékelbemenetekkel rendelkezik

a pozicid, a sebesség (SOG), az orrirany és fordulasi szoégsebesség (ROT) szamara. A
SOLAS iranyelvek szerinti telepités esetén — lasd V. fejezet — ezeket az érzékelSket
csatlakoztatni kell.

Kilsé GPS

A GNSS helyzetérzékel6k rendszerint az IEC 61162 szerinti kimenetekkel rendelkeznek és

ezért tobbnyire kdzvetlen csatlakoztathatok az AlS-re.

» Az AIS képes két referenciapontot (1 x bels6, 1 x kilsd) tarolni a kiilénb6z6
antennapoziciékhoz. Ha egynél tébb kilsé referenciapontot hasznalnak, frissiteni kell a
megfeleld informaciét az AlS-ben.

Kilsé orrirany

Az orriranyjelet ado giroszképos iranyti kotelezd. Ha a giroszképos irdnytli nem ad
kozvetlenil NMEA mondatokat, akkor a csatlakoztatdshoz konverter szikséges (pl. 2641
cikkszamu). Ez a konverter a giroszkopos iranytd ,Synchro® vagy “Step” jelét 0183 v.3.0
szerinti NMEA mondatokka alakitja.

Kllsé sebesség és irany (COG)

Ha elérhet6 egy ugynevezett ,bottom track (BT) log“ a ,Speed Over Ground (SOG)”
informaciokhoz, akkor csatlakoztatni kell az AlS-re. Konverter sziikséges (pl. 2641
cikkszamu), ha a BT-log nem tAmogatja az IEC 61162 kimenetet.

External Rate of Turn

Nem minden hajé van felszerelve IMO A.526 szerinti fordulasi szogsebesség-jeladoval.

Ennek ellenére a rendelkezésre all6 fordulasi sz6gsebesség-jeladot, ha rendelkezik az
IEC61162 szerinti NMEA kimenettel, csatlakoztatni kell az AlS-re.

Ha a fordulasi szogsebesség nem all rendelkezésre megfelel érzékelérdl, akkor a kovetkezd

adatokbdl vezetheto le.

» Magardl a giroszkopos iranytdrdl.
* Kils6 konverterrél

* Maganak az AlS-nek a belsé szamitasabol

Y1-03-0212-6H
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3.7 Az érzékelok csatlakoztatasa

3.7.1 RS422 interfész huzalozasa

A legtobb esetben a GPS altal szallitott jelet mar hasznéljak méas készulékekhez. Lehetéség
van ra, hogy egy RS422 interfészre tobb késziléket is csatlakoztassanak.
Ha a jel a tul sok vevé miatt erésen csillapitott, akkor splittert kell alkalmazni.

17 Y1-03-0212-6H



Példa tobb vevd egy addhoz csatlakoztatdsara

Shields | @

A ® -IN

1
C (GND) @ | Gl (or23)

Talker (e.g.: GPS) \ AIS Connection Box

I T
——

\
\ @®| +IN
|

/

A\ o] s
/\ \.B
L [o|covo
\ J

Listener (other
equipment)

Az 1-3. érzékel6, az ECDIS és a PILOT interfésze soros RS422 interfész. Az interfész
arnyékolasat tilos a késztilék és/vagy a hajo testére kotni.

Y1-03-0212-6H
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3.8 Az érzékelbk beallitasi lehetéségei

3.8.1 Bevezetés

A NAUTICAST™ Inland AlS-nek kiilonb6zé érzékelékhodz csatlakoztathatonak kell lennie. Az
érzékelbbemenetek beallitasi lehetéségeinek kell biztositaniuk a kilénb6z8 érzékeldkkel vald
kompatibilitast. Ez a fejezet bemutatja, milyen lehetéségek allnak rendelkezésre, hogy az
AlIS-t az érzékeldk kdvetelményeihez illesszék.

A NAUTICAST™ Inland AIS a kdvetkez6 beallitasi lehetéségeket kinalja

Az adatatviteli sebesség beallitdsa: 4800/9600/38400 baud
A csatlakoztatott érzékel6k kijelzése minden bemenethez
A konfiguracio kijelzése és bedllitasa a képernyén (OSD)
A fogadott érzékel6adatok kiértékelése

A fogadott adatok kijelzése nyers formatumban
Beallithatok kuldonb6z6 NMEA protokollok

Adott esetben a Iépéseket meg kell ismételni, amig el nem érik a kivant konfiguraciét. A
konfiguralas soran a NAUTICAST™ Inland AIS nem lizemkész.

3.8.2 Az adatatviteli sebesség bedllitasa, ellenérzé 6sszeg (CRC)
és NMEA ado és mondatazonosito

Az érzékel6paraméterek bedllitasa az 5. menlvel (Transponder Configuration) térténik,
tovabba az 5/5 almeniivel (Sensor Settings). E menik hozzéaférése jelszéval védett. (Lasd a
9.2 Jelszo-informaciok fuggeléket).

-

N 1°19° E 0°13' |1> N A 2>0. 00| 3>0. 10nm

©

5. Transponder Configuration
I
+

Change User Password
Regi on Settings
Al arm Settings

Interrogation Settings

- 5. Sensor Settings
Msg.

+
Il

® ®E®G
(4
)
Y
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A kovetkez6 abran az érzékeldbeallitdsok fémentje lathato.

-

N 1°19° E 0°12' [1> N A 2>0. 00| 3>0. 10nm

kkkkkkkhkkkk*k Sensor Sett'ngs kkkkkhkkkhkkkkkk
@ BaudRat e Sensor 1: < 4800> CRC. auto
I gnored: $HG - - $--- - - $----- $-----
$----- $----- $----- $-----
1>Start Monitor>
BaudRat e Sensor2: 4800 CRC. auto
I gnored: $HG - - $--- - - $----- $-----
$----- $----- $----- $-----
2>Start Monitor>
BaudRat e Sensor3: 38400 CRC. auto
I gnored: $HC- - - $-- - - - $----- $-----
$----- $----- $----- $-----
3>Start Monitor>
........................................ -+
Save | Default | Analyze | Back

© ® @ ® @ Y,

A fel és le nyilgombokkal Iépkedhet a kilonb6z6 beallitasi mezdk kozott. A balra é€s jobbra
nyilgombokkal médosithatok a mezdék értékei.
Az 1 ... 3 gomb megnyomasaval kozvetlenll kivalaszthat egy érzékelét. (Tovabbi informaciok
a 3.8.4 fejezetben)
A balra és jobbra nyilgombokkal végezhetdk a kovetkezé mddositasok:

o Adatatviteli sebesség modositasa (4800,9600, 38400 baud)

o NMEA mondat checksum-ellendrzés be- ill. kikapcsolasa

<auto> az NMEA mondatokat ellenérzé dsszeggel (checksum) és anélkul is
elfogadjak
<on> az ellen6rzé 6sszeg nélkili NMEA mondatokat figyelmen kivil hagyjak.

0 A gyakorlatban sziikség lehet ra, hogy bizonyos mondatokat az AIS ne fogadjon el. Az
Ignored funkciéval erre vonatkozé sziird adhaté meg. A mindenkori 6t rendelkezésre
allo kozil az elsé kettével az addazonositd szlirhetd és az utolsé harommal a
mondatazonosito.

(Pl. a “HC” alapértelmezett beallitas azt jelenti, hogy minden HC-vel kezd6d6 NMEA
mondatot figyelmen kivil hagynak.

A HC a méagneses északi polust jeldli és ezért figyelmen kivil kell hagyni.

Példa:

—A VTG azt jelenti, hogy egyebek mellett mas mondatokat, mint a GPVTG vagy a
GNVTG figyelmen kivil kell hagyni. A VW--- azt jelenti, hogy egyebek mellett a VWVHW-t
vagy VWVBW:-t figyelmen kivil hagyjak.

A Save [M5] gombbal menthetdk el a meniben végzett modositdsok.

A Default [M6] gombbal a teljes menu visszaallithat6é a gyari beallitdsokra.

A Back [M8] gombbal eggyel feljebbi meniszintre Iéphet, a beallitasok mentése nélkdil.

Az Analyze [M7] gombbal lehetésége van a bejévé adatok elemzésére. Miutan megnyomta a
gombot, elindul a hdrom érzékelébemenet valdsideji elemzése. A mivelet mintegy 30
masodpercig tart.
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® ®eE®

KEXKk KKKk RX*X GQangor Sett|ngs kkkkkhkkkkkk*

IR EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEESESE]

* *
* Please stay... *
* anal yze Sensor 1..3 *
* this takes nmax. 30sec. *
* *
* *

R EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEESE]

A mivelet a Back [M8] gombbal szakithaté meg.

Az elemzés lezarultaval az eredmény a kdvetkez® abran lathaté médon jelenik meg.

’

21
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N 1°18' E 0°12' |1> N A] 2>0. 00| 3>0. 10nm
xkkkk*kxxx*** Sansor Anal yze *FErEEExisEd

Anal yze:
Dat e Src Used CHx Updat e
Position: Ext >$GPGEL 1,2 820ns
©oInt $CGPCA i,1 273ns
©oInt $GPRMC i,1,3 65618
urc . Ext $GPGL 1,2 820ms
©oInt $CGPCA i,1 273ns
:Int $GPRMC i,1,3 6568
Dat e ©oInt $GPRMC i,1,3 656nB
COG o Ext $CGPVTG 1,2 7928
:Int $GPRMC i,1,3 6568
SOG o Ext $VvDVBW 1,2 820ns>
| Sel ect Back

® ®® ®
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3.8.3 Az NMEA rekordaram valésideji elemzése

Miutan lezérult az érzékelbelemzés, megtorténik az eredmények kiértékelése és
megjelenitése az alabbi abran lathaté madon.

A ,Date” mutatja, milyenfajta informaciérol van szé.
Az ,SRC" mutatja az adatok szarmazasat

A ,Used" azt mutatja, melyik mondatbol szarmaznak az informaciok

A ,Chx* azt mutatja, melyik érzékelébemenetrdl szarmazik az informacio

Még tobb informacidért az 6sszefoglalt kiértékelés tovabb tagolhato.

-

©

()
()
()
()

(®)

N °10° E 0°13 | 1> N Al 250. 00] 350, 10nm

*kkkkkkkkkkk*k Sensor Anal yze *kkkkkkkkkkk*kx

Anal yze:
Dat e Src Used CHx Updat e
Posi tion: Ext $GPEAL 1,2,3 898ns
©oInt $GPGAA i,1,3 291ns
o Int $GPRMC i,1,3 812ns
urc . Ext $GPGAL 1,2,3 898ns
o oInt $GPGAA i,1,3 291ns
©oInt $GPRMC i,1,3 812ns
Dat e ©oInt $GPRMC i,1,3 812ns
COG . Ext $GPVTG 1,2,3 898ns
©oInt $GPRMC i,1,3 812ns
SOG . Ext >$VDVBW 1, 2,3 934ns>
| Sel ect Back

Annak érdekében, hogy egy értékrél részletes informéciokat kapjon, iranyitsa a kurzort a
megfelel6 mezére, majd nyomja meg az Enter gombot. A részletes informéciok a
kovetkez6képpen jelennek meg.

-

©

A “Next” [M6] gombbal a megfelel6 érzékel6 nyers adatai gérgethetok.
A ,Back® [M8] gomb megnyomasaval visszaléphet az attekintéshez.

Y1-03-0212-6H

N 1°19' E 0°13' |1> N A 2>0. 00| 3>0. 10nm
Kk hkhkhkkkkkk mtalls on Sentence Kk hkhkkkkkkkk
$VDVBW ext. on <Chl> : SOG

Sent ence . VBW Tal ker : VD
Update Rate: 1093ns ChkSum : Ok
Used Fields: 4,5,6

4:LonGS 5: TraGs

6:Data Valid

[ 09: 21: 53, 062] $VDVBW 19. 63, - 01. 32, V, 19.
63, - 01. 33, A*47
[ 09: 21: 51, 859] $VDVBW 19. 63, - 01. 31, V, 19.
63, -01. 33, A*44
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Minden elvégzett elemzésnél megjelenik egy jelentés az ECDIS interfészen.
Ez a jelentés hasznéalhato konfiguracios jelentésként.

$PNAUSCA, 4800, 4800, 4800, 1

$PNAUSCD, - - - =------

$PNAUSCD, Dat e
$PNAUSCD, Har dwar e:
$PNAUSCD, Sof t war e:
$PNAUSCD, SW St anp:
$PNAUSCD, LAT :
$PNAUSCD, Headi ng :
$PNAUSCD, | MO No.
$PNAUSCD, Shi pNane:
$PNAUSCD, Shi pType:
$PNAUSCD, Lengt h
$PNAUSCD, Ref Pt Ext :
$PNAUSCD, Ref Pt I nt :

-- Sensor Settings ------------
06/ 22/ 2004 08:57: 05

Al'S Transponder C ass A
2.0.0.11R3

Jun 14 2004 11:46:10

N 53°30.123" LON : E 10° 1.234'
ExtHDT: 0° iRot : 0%nmin
303174162 MVBI : 2222222

W CS : D11233

Pil ot vessel

220m Beam 43m

A200 B20 C10 D33m

A190 B30 C20 D23m

$PNAUSCD, Car go : NA or harnless
$PNAUSCD, Dr aught : 24.8m

$PNAUSCD, Dest . : CASABLANCA
$PNAUSCD, ETA : 10/13 12:31

$PNAUSCD, NavStat : Engaged in fishing
$PNAUSCD, EPFDType: GPS

$PNAUSCD, - ----------- Sensor Settings ------------
$PNAUSCD, BaudRat e Sensor 1: 4800 CRC: aut o
$PNAUSCD, | gnor ed: $-- - - - $----- $----- $-----
$PNAUSCD, 1o $----- $----- $-----
$PNAUSCD, BaudRat e Sensor2: 4800 CRC: aut o
$PNAUSCD, | gnor ed: $HC- - - $- - - - - $----- $-----

$PNAUSCD, 1o $----- $----- $-----
$PNAUSCD, BaudRat e Sensor 3: 4800 CRC: aut o
$PNAUSCD, | gnor ed: $HC- - - $- - - - - $----- $-----

$PNAUSCD, 1o $----- $----- $-----
$PNAUSCD, - ----------- Sensor Settings ------------
$PNAUSCD, Anal yze:

$PNAUSCD, Dat e Src Used CHx Updat e
$PNAUSCD, Posi ti on: Ext $GPGLL 1 9558
$PNAUSCD, UTC o Int $GPCCGA i 952ns
$PNAUSCD, Dat e cInt $GPRMC i 951ns
$PNAUSCD, COG o Ext $VDVBW 1 Calc 952ns
$PNAUSCD, SOG o Ext $VDVBW 1 Calc 952ns
$PNAUSCD, Headi ng : Ext $TIHDT 1 953ns
$PNAUSCD, ROT o Ext $TIROT 1 949ns
$PNAUSCD, - ----------- Sensor Settings ------------

$PNAUSCD, Moni tori ng Sensor Channel 1
$PNAUSCD, [ 08: 56: 35, 000] $TI ROT, 0.0, A

$PNAUSCD, [ 08: 56: 35, 255] $GPGLL, 5330. 1234, N, 01001

$PNAUSCD, . 2345, E, 141800. 00, A, A

$PNAUSCD, [ 08: 56: 35, 410] $GPVTG, 350.0,T,, M 10.0, N

$PNAUSCD, [ 08: 49: 50, 806] $TI HDT, 359.9, T

$PNAUSCD, - - - - == == - - - ROT e
$PNAUSCD, $TI ROT ext. on Chl :ROT

$PNAUSCD,

$PNAUSCD, Sent ence . ROT Tal ker : TI
$PNAUSCD, Update Rate: 949ns ChkSum: N A

$PNAUSCD, Used Fields: 1,2

$PNAUSCD, 1:Rate OF Turn

$PNAUSCD, 2:Data Valid

$PNAUSCD,

$PNAUSCD, [ 08: 49: 52, 900] $TI RCT, 0. 0, A
$PNAUSCD, [ 08: 49: 51, 950] $TI ROT, 0. 0, A
$PNAUSCD, [ 08: 49: 51, 001] $TI RCT, 0.0, A
$PNAUSCD,

$PNAUSCD, - ----------- Sensor Settings

23
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3.8.4 Erzékelékimenet a képernyén a probléma elemzéséhez

Az NMEA mondatok specifikus informécioinak megtekintéséhez egy meghatarozott
érzékelébemenet bejové adatai kiadhatok a kijelzére.

-

[ N 1°21" E 0°15" | 1> N A] 2>0. 00| 3>0. 10nm
*kkkkkkkkkxk Sensor Settlngs *kkkkkkkkkkxk
BaudRat e Sensor 1l: < 4800> CRC. auto

©

I gnored: $HC---$--- - - $----- $-----
$ ----- $ ----- $ ----- $ -----
1>Start Monitor>
BaudRat e Sensor2: 4800 CRC. auto
I gnored: $HC---$-- - - - $----- $-----
$----- $----- $----- $-----
2>Start Monitor>
BaudRat e Sensor 3: 38400 CRC. auto
I gnored: $HG - - $--- - - $----- $-----

R e ——

3>Start Monitor>
........................................ <+
Save Def aul t Anal yze | Back

Eqgy érzékelb nyers adatai kijelzésének elinditasdhoz menjen az 5/5 menibe és vigye a
kurzort a kijelzén az ,1>Start Monitor“ szGvegre, majd nyomja meg a jobbra nyilgombot. A
kovetkezé muivelet 30 masodpercig tart és azutan az aladbbi &bran lathaté médon jelennek
meg az adatok.

® ®E®E

kkkkkkkhkkkk*k Sensor SettlngS kkkkkkkkkkkk
Moni tori ng Sensor Channel 2 PAGE 1/4

[ 08: 26: 48, 000] $GPCLL, 5330. 1234, N, 01001
2345, E, 141800. 00, A, A

[ 08: 26: 48, 328] $GPVTG, 350.0, T,, M 10.0, N
o KA

[ 08’ 26: 48, 437] $VDVBW 11. 00, 01. 00, A, 12.

00, 02. 00, A, , V, , V

[08: 26: 48, 547] $TI HDT, 359. 9, T
[ 08: 26: 48, 656] $TI ROT, 0.0, A
[ 08: 26: 48, 765] $GPGLL, 5330. 1234, N, 01001

2345, E, 141800. 00, A A
[08 26: 48 875] $GPVTG 350.0,T,,M10.0,N

st @ 9
() () /

Megjelennek a kivalasztott érzékel6 NMEA mondatai, nyers formatumban.

Az [M5] gomb megnyomaséval konfiguralhatja a megfeleld érzékel6t.

Az [M6] és [M7] gombbal indithatja méasik érzékelébemenet megjelenitését. A ,Back” [M8]
gombbal léphet vissza az eggyel feljebbi menibe.

6@@@
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3.8.5 Az egyes NMEA mondatok prioritasai

A kovetkez6 tablazat az NMEA mondatok prioritasait tartalmazza. A magasabb prioritasu
mondatok fent helyezkednek el.

Posi tioni ng System Sour ce Priority
HI CH
Time of Position
Lati tude/ Longi t ude GNS
Posi tion accuracy GL
GGA
RMC
Rat e of Turn( ROT) ROT
Ref erence Dat um DTM
Speed over G ound VBW
VTG
osD
RMC
Headi ng HDT
0sD
RAI M | ndi cat or GBS
LOW
3.8.6 Tamogatott NMEA 0183 mondatok
DTM - Reference
1 23 45 6 7 8 9
N
$--DTM ccc, a, X. X, a, X. X, a, X. X, ccc*hh<CR><LF>

A mezék |eirésa
1) Local datum code (W84, W2, S85, P90, 999-user defined, |HO datum code)
2) Local datum subdivision code
3) latitude offset, mnutes
4) N or S (North or South)
5) longitude of fset, mnutes
6) E or W(East or West)
7) altitude offset, neters
8) Reference datum code ((W84, W2, S85, P90)
9) CRC

Used Fields: 1,8
1: Local datum code
8. Reference datum code

GGA - Positioning System Fi x Data

Time, Position and fix related data form GPS recei ver.
11
1 2 9 10| 12 13 14 15
I ||
X. X.

34 5
I I || I
$- - GGA hhmmss. ss, [ 111.11,a,yyyyy.yy, a X, M x. X, M X. X, Xxxx*hh

Fi el d Nunbers:

1) urC

2) Latitude

3) Nor S (North or South)
4) Longitude

5) E or W(East or West)
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6) GPS Quality Indicator,
0 - fix not avail abl e,
1 - GPS fix,
2 - Differential GPS fix

7) Nunber of satellites in view, 00 - 12

8) Horizontal Dilution of precision

9) Antenna Altitude above/ bel ow nmean-sea-| evel (geoid)

10) Units of antenna altitude, neters

11) Ceoi dal separation, the difference between the WGS-84 earth
el lipsoid and nmean-sea-level (geoid), \-\ neans nean-sea-|eve
bel ow el I i psoi d

12) Units of geoidal separation, neters

13) Age of differential GPS data, tine in seconds since |ast SCl104
type 1 or 9 update, null field when DGPS is not used

14) Differential reference station I D, 0000-1023

15) CRC

Used Fields: 1,2,3,4,5,6,7
1: UTC 2:Lat 3:Lalnd 4:Lon
5: Lol nd 6: Acc 7: Sat

G.L - Position - Latitude/Longitude

1 2 3 4 5 6 7 8
I || || |||
$--GL,IIII.11,a,yyyyy.yy, a, hhnmss. ss, A, a* hh<CR><LF>
Fi el d Numbers:
1) Latitude

2) Nor S (North or South)

3) Longitude

4) E or W (East or West)

5) Universal Tine Coordinated (UTC)

6) Status A - Data Valid, V - Data Invalid
7) Mode indicator

8) CRC
Used Fields: 1,2,3,4,5,6,7
1: Lat 2:Lalnd 3:Lon 4:Lolnd
5. UTC 6:Valid 7: Acc
OGNS - Fix Data
1 2 34 56 7 8 9 10 11 12 13
| I I N N I e N B
$-- OGNS, hhmmss. ss, 11 11.11, a, yyyyy.yy, a, c--c, XX, X. X, X. X, X. X, X. X, X. Xx*hh

Fi el d Nunbers:

1) UTC

2) Latitude

3) Nor S (North or South)

4) Longi tude

5) E or W(East or West)

6) Mode i ndi cator

7) Total number of satellites in use, 00-99
8) HDROP

9) Antenna altitude, neters, re:nean-sea-|evel (geoid)
10) Goeidal separation neters

11) Age of differential data

12) Differential reference station ID

13) CRC

Used Fields: 1,2,3,4,5,6,7
1: UTC 2:Lat 3:Lalnd 4:Lon
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5: Lol nd 6: Acc 7: Sat

RMC - M nimum Navi gation I nformation

12
10 11] 13

9
| T
ddmyy, X. X, a, a* hh<CR><LF>

|

$- - RMC, hhnmss. ss, A,
Fi el d Nunmbers:

1) UTC Tinme

2) Status, V = Navigation receiver warning

3) Latitude

4) Nor S

5) Longitude

6) Eor W

7) Speed over ground, knots

8) Course over Ground, degrees true

9) Date, ddmyy
10) Magnetic Variation, degrees

1 23 45
|| ||
1.1, a,y

YYYY. Yy, - X,

11) Eor W

12) Mode I ndicat or

13) CRC

Used Fields: 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11,12
1: UTC 2:Valid 3:Lat 4:Lalnd 5:Lon 6: Lol nd
7:S0G 8:COG 9:Date 10: MagV 11: Magln 12: Acc

VBW - Ground/ WAt er Speed

6
| |
$- - VBW X. X, X. X, A,
Fi el d Nunmbers:

1) Longitudi nal water speed, \-\ means astern
2) Transverse water speed, \-\ neans port

3) Status, A = Data Valid

4) Longi tudi nal ground speed, \-\ neans astern
5) Transverse ground speed, \-\ means port

6) Status, A = Data Valid

7) CRC

1 2 34 5 7
|| | |
X. X, X. hh<CR><LF>

X, X. X, A*

Used Fields: ,5,6
4:LonGS 5: TraGs 6: Vvalid

VTG - nmade good and Ground speed

7 89 10
1 N
$--VIG x.x, T, X. X, M
Fi el d Nunbers:
1) Track Degrees
2) T = True
3) Track Degrees
4) M = Magnetic
5) Speed Knots
6) N = Knots
7) Speed Kilonmetres per Hour
8) K = Kilonmetres per Hour
9) Status, A = Data Valid
10) CRC

1 23 45
| |
X

6
I
. X, N, X. x, K, A*hh<CR><LF>
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Used Fi el ds:

1 6
1: COG 5: SOG 6: 7:S0G 8:S0OG n 9:Valid

8 910
I

$- - OSD, X. X, A, X. X, a*hh<CR><LF>

Fi el d Nunbers:

1) Headi ng, degrees true

2) Status, A = Data Valid

3) Vessel Course, degrees True

4) Course Reference

5) Vessel Speed

6) Speed Reference

7) Vessel Set, degrees True

8) Vessel drift (speed)

9) Speed Units

10) CRC

Used Fields: 1,2,3,4,5,6,9
1: HDT 2: HDTVal 3: COG 4: COGRef
5: SOG 6: SOGRef 9: SOGE nd

HDT - True

1 23
1
$- - HDT, X. X, T* hh<CR><LF>
Fi el d Nunmbers:
1) Headi ng Degrees, true
2) T = True
3) CRC

Used Fields: 1,2
1: HDT 2: HDTRu

$- - ROT, Xx. X, A*hh<CR><LF>

Fi el d Nunmbers:

1) Rate OF Turn, degrees per mnute, \-\ neans bow turns to port
2) Status, A neans data is valid

3) CRC

Used Fields: 1,2
1: ROT 2:Valid

3.8.7 Szamitott értékek

A dinamikus hajéadatokat mindig NMEA mondatokbdl generaljak.
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Kivétel:

néhany érték, mint pl. a fordulasi sz6gsebesség, kiszamithatd. Ha egy értéket egy masik
szamitasahoz alapul vettek, akkor azt az ,Analyze Sensor Configuration“ meniben az
érzékeld adata mellett ,,Calc* Uzenet jelzi.

A forduldsi szogsebesség (ROT) szamitasa az orriranybdl

A balra/jobbra = -/+ forgasiranyt az orrirdnyértékbdl szamitjak, ha nem allnak rendelkezésre
TIROT mondatok. Csak a , TI* azonositéju mondatok érvényes fordulasi szogsebesség-
jeladék.

ROT > +10°/mn =» CQutput +720°/mn
ROT < -10°/mn =» CQutput -720°/mn
Q her = CQutput 0°/mn

Az irdnyvonal (COG) VBW mondatbdl szamitva
A COG-ot a VBW-béI generaljak, ha rendelkezésre all a HDT. Ebben az esetben az atan2 a
longitudinalis és tranzverzalis sebesség, valamint az orrirdny a szamitas alapja.

Longitudinal/Transversal SOG a VBW-bdl
Ha rendelkezésre all a VBW, akkor a SOG a HDT nélkul is szamithato.

3.8.8 Az NMEA mondatok valtozatai

RMC
v2.30 - $GPRMC, 122500. 00, A, 5330. 1234, N, 01001. 2345, E, 11. 2, 352. 2, 120202, 2.0, E, A
v2.20 - $GPRMC, 122500. 00, A, 5330. 1234, N, 01001. 2345, E, 11. 2, 352. 2, 120202, 2.0, E

G.L

v2.30 - $GPCLL, 5330. 1234, N, 01001. 2345, E, 141800. 00, A, A
v2.00 - $GPGLL, 5330. 1234, N, 01001. 2345, E, 141800. 00, A
v1.50 - $GPCLL, 5330. 1234, N, 01001. 2345, E

GGA
v2.00 - $GPGGA, 092854, 5330. 1234, N, 01001. 2345, E, 1,3,1.2,65.2,M45. 1, M ,
vl.50 - $GPGGA, 092854, 5330. 1234, N, 01001. 2345, E, 1, 3,1.2,65.2,M45.1, M

VBW
v2.30 - $VDVBW 11. 00, 01. 00, A, 12. 00, 02. 00, A, V,,V
v2.20 - $VDVBW 11. 00, 01. 00, A, 12. 00, 02. 00, A

V1G
v2.30 - $GPVTG 350.0,T,,M10.0,N,, K, A

v2.20 - $GPVTG 350.0,T,,M10.0,N,, K

08D

v2.30 - $INOSD, 359.9,A,5.2,B,12.6,B,150.0,1.2, N
v2.20 - $INOCSD, 359.9,A,5.2,B,12.6,B, 150.0
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3.9 Az 50 pé6lusu AIS kabel / csatlakozé érintkezékiosztasa

TxA = out —
TxB - out +
RxA = in—
RxB = in +

Y1-03-0212-6H

AIS csatlakoz6 ( Sub-D 50 Plug )

1 CH5_out+

18 Ch4_out+
2 CH5_out-

19 CH4_out-
3 CH5_gnd

20 CH4 _gnd
4 CH5_in+

21 CH4_in+
5 CH5_in-

22 CH4_in-
6 CH6_Vin

23 CH8_in+
7 CH6_gnd

24 CH8_in-
8 CH6_CANL

25 CH8_gnd
9 CH6_CANH

26 CH8_in+
10 CH1_in-

27 CH8_in-
11 CH1_gnd

28 Spare
12 CH1_in+

29 CH3_in-
13 CH2_in-

30 CH3_gnd
14 CH2_gnd

31 CH3_in+
15 CH2_in+

32 Vin_gnd
16 Vin+ (24V)

33 Vin+ (24V)
17 Vin+ (24V)
CH1 Sensor CH4 | ext. Display
CH2 Sensor CH5 | aux. Display
CH3 Sensor CH6 opt. 61162-3
Spare Do not use

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

CH8
CH9

CH10

Spare

Spare

Spare

Spare

Spare

CH9_gnd

CH9_out-

CH9_in-

CH9_in+

CH9_out+

Spare

Spare

CH10 1

CH10 2

Vin_gnd

Vin_gnd

Spare

Long Range

DGNSS

BIIT / Relay
(max. 30V DC / 1A)

AIS Plug and Socket
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3.10Az 50 pélusu AIS kabel érintkezékiosztasa

Note:

TXA - out —
TxB - out +
RxA = in -
RxB = in +

CHL i n+

CH1_ i n-

CH1_gnd
CH2_gnd
CH2_in+
CH2_in-

CH3 i n+

CH3 i n-

CH3_gnd
CH4 _gnd
CH4_in+
CH4_i n-
CH4_out +
CH4 out -

CH5_ i n+

CH5_i n-

CH5 out +

CH5_out -

CH5 gnd
CH8_gnd
CH8_i n+
CHB_i n-
CH8 out +
CH8_ out -

CHO i n+

CHO_i n-

CHO out +

CHO out -

CH9 gnd
Spar e_gnd
Spare_i n+
Spare_in-
Spar e_out +
Spar e_out -

CH6_CANH

CH6_ CANL

CH6_Vin

CH6_gnd

1.,2.,3.
érzékel6

ECDIS

DGPS Long Range Pilot Port

CAN

. CH10_ 1
BIIT Relais CHlO_Z

31

BK

fekete
fehér
AIS kabel Sub-D 50 csatlakozé VH
piros
—. RD
16 | e—1— ® + 24 VDC/max 5A rd  zéld
17 | e——H ® + 24 VDC rd barna
33 | e——4 ® + 24 VDC rd  kék
48 | @ : : e 0V bl nar ancs
49 | e K e 0V bl sarga
32 | 1L e 0V bl G
o Al S- Cabl e
L Open
12 | e—— = seEeo 11 WH BK
10 | @ " N LOG 2 BR/ BK
11 | @ T VBW 13 SL/GN
14 | @ L 7 YL/SL
Y pl. GPS
15 | e—— Yol vre, 5 PK/GN
13 | o — DTM 6 YL/PK
31 L A\ 9 GVBL
29 | @ — — PLGYRO | 10 YL/ BL
30 | @ = ' 11 GNRD
20 | ® — YL/ RD
21 | @ - = G\ BK
22 | e ANt YL/ BK
18 | @ — SL/ BL
19 | @ IE PK/ BL
4 | e—— i SL/RD
5 | e—f—t! A PK/ RD
1| @ — _“\ SL/ BK
2 | ® — — PK/ BK
3| ettt W SL
25 | @ - SL/ BR
26 | @ — A\ pl. WH PK
27 | o e Pi¢ BR
23 | e——— =\ WH BL
24 | e——— - BR/ BL
42 | @ : E ‘\\ WH YL
41 | @ E: — YL/ BR
43 | e——— = W GN
40 | @ — \\_ BR/ GN
39 | @ — SL/ PK
36 | @ — RDY BL
35 | @ — —\ Service SL
34 | o L \\_ unit PK
38 | e——— =\ GN
37 | e——— - YL
9 | @ — VH
8 | ® — CAN 44 BR
6| @ - _\\ unit 45 RD
7 | —— — 46 BL
46 9@ - —) : 49 BK
a7 o+ \\_J Aam it (] 50 VI
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3.11Kommunikacids kabel érintkezékiosztasa, 50 érintkezOs aljzat

Y1-03-0212-6H

Kommunikacids kabel / aljzat ( Sub-D 50 Socket )

1 34
18

2 35
19

3 36
20

4 37
21

5 38
22

6 39
23

7 40
24

8 41
25

9 42
26

10 43
27

11 44 Blue Sign - Switch
28 Blue Sign - Switch

12 45
29

13 46
30

14 47
31

48

16
33

17 50

Spare

Do not use

Communication Socket (female)
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3.12RS232 kommunikéacios kabel és Blue Sign (Sub-D 50 Socket)

+
1
1

Bl ueSign Switch 28
BlueSign Switch 44

AN

RS232
SUB- DB9
—
° 3
CH15 RxD 32 | o \\_ Communication | 2
CH15 TxD 15 | o PC 5
CH15_gnd 49

A Cable 2635 (NAU-B502) a PC-kommunikaciéhoz valé RS232 SUB-DB9-et és egy
potencidlmentes kapcsol6 csatlakoztatasahoz valé 2 szabad kabelvéget foglal magaban. A
kapcsol6 nem része a szallitasi terjedelemnek (kétallasu ki/be kapcsolo sziikséges.)
FIGYELMEZTETES — A Kék Tabla bemenetre tilos feszilltséget kotni!
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3.13VHF/GPS antenna telepitése
Interferenciak a VHF radiotelefonban

Az AIS, valamint minden mas hajéadat-atviteli rendszer a maritime VHF hullamsévon
makodik. Ez interferenciat pl. periodikus kattogast okozhat a radidtelefonokban. Minél
kbzelebb vannak szerelve egymashoz a mindenkori antenndk, annal inkabb eléfordulhatnak a
készilékek kozotti zavarok.

A felszerelési helyet és a felszerelés madjat az antenna karakterisztikajat a lehetd leginkabb
figyelembe véve valassza ki.

3.13.1 VHF antennatelepitése

Az antenna felszerelési helye

Az antenna helyét gondosan valassza ki. A kedvezétlenil megvalasztott felszerelési hely
kedvezétlenll befolyasolhatja a berendezést. Adott korilmények kdzott szukség lehet a
radiotelefon antenngjanak Ujrapozicionalasara.

A felszerelés soran vegye figyelembe a kdvetkezé irdnyelveket, hogy minél inkabb elkertlje a
zavaro hatasokat.

e A VHF antenna irdnykarakterisztikaja minél inkdbb gdmb formaja legyen, fliggdleges
polarizacidval.

e Az AIS VHF antennjjat lehetéleg szabadon all6 modon kell felszerelni. A magnesesen
vezetbképes anyagoktdl legalabb 2 méter tavolsagot kell tartani. Kerilje el a fuggéleges
feluletek kozelében torténd felszerelést.

» Legalabb 3 meter tavolsagot kell tartani a nagy energiastrliségli adoberendezésektdl,
mint pl. a radarkészilékek. Ugyelien arra, hogy a VHF antenna ne Alljon a
radarberendezés sugarzasi tertletén.

¢ Ne szereljenek két antennat azonos magassaghba. Az AlIS VHF antennat legalabb 2 méter
magassagkulonbséggel kdzvetlendl a primer radiotelefon-antenna folé vagy ala szereljék,
ne vizszintesen eltolva.

Kabelezés

A kabelt a lehet6 legrovidebben alakitsa ki, hogy a kabel csillapitasa a leheté legkisebb
legyen. A telepitéshez kettés arnyékolast RG214 tipusu vagy azzal legalabb egyenértéki
kabelt hasznaljon. Az RG214 k&bel méterenkénti csillapitdsa kb. 0,07 dB. 45 méter eszerint
kb. 3,15 dB/m értéknek felel meg. A VHF frekvencia mintegy 162 MHz.

Az antenna csatlakozojat szigetel6 védéréteggel kell védeni az id6jaras hatasaitol. A behatold
viz tdnkreteszi az antennakabelt. Az antennakabelt tilos energiavezetékkel kbzos csatornaba
fektetni. Az energiavezetékektdl mért minimalis tavolsag minden esetben 10 cm. A
kabelkeresztez6déseket 90°-0s szdgben kell kialakitani. A koaxialis kdbelt nem szabad
megtorni. A kabel kiilsé atmeérdjének 5-szorésénél kisebb hajlitasi sugar nem megengedett.
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Grounding

Coaxial down-leads hasznalandé minden vevéantennahoz és a coaxial screent a végén
testre kell kotni.

3.13.2 GNSS antenna telepitése
A NAUTICAST™ |nland AlS-t GPS antennahoz kell csatlakoztatni!

Felszerelési hely

Az antenna vételi tartomanya horizontélisan 360° és vertikalisan 5° ... 90°. Ezért a felszerelés
helyét ugy kell megvéalasztani, hogy mindig biztositott legyen a szabad ralatas a teljes
égboltra. A csekély atmérdji targyak, mint pl. az arbocok alig befolyasoljak a vételt.

Az antenna felszerelési helyének legalabb harom méter tavolsagra legyen és ne essen nagy
teljesitményl adéberendezés (S hullamsavu radar, Inmarsat rendszer) sugarzasi
tartomanyaba. Ez vonatkozik az AIS VHF antennara is. Példa felszerelési elrendezési tervre
a fuggelékben talalhaté.

Kabelezés

Az optimélis GPS-mUikédés eléréséhez fontos, hogy az antennakabel csillapitasat az antenna
erositéséhez illesszék. A NAUTICAST™ Inland AIS kilonbozé GPS vevokkel szerelhet6 fel,
amelyek kilonb6z6é bemeneti jelerésséget igényelnek. Megkulénboztetik a ‘Jupiter-t és a
‘uBlox’-ot. A Jupiter 0 ... 10 dB, a uBlox 5 ... 15 dB bemen§ jelet igényel.

Az antennakabelt a lehetd legrévidebbre alakitsa ki, elkertilend6 a magneses interferenciakat.
Ne fektesse nagy teljesitményi kabelek kozelébe. A telepitéshez kettés arnyékolast RG214
tipusu vagy azzal legalabb egyenértékil kabelt hasznaljon. Az RG214 kabel méterenkénti
csillapitasa 0,35 dB/m (45 m = 15,75 dB, ha a GPS-frekvencia kb. 1,2 GHz).

A GPS vevo kiolvasasa

A fémenlben vélassza a (Nr. 5),“5. Transponder Configuration ” pontot. Vagy hasznalja a
nyilgombokat. A menl USER-jelszéval védett. (Lasd a 9.2 Jelszo-informaciok fliggeléket).

)

N 119" E 0Y13" | 1>0.01| 2>1. 30| 3>1. 80nm

----- |
- 1. Messages
Vi ew - 2. AIS Status

. Voyage Settings

1

2

3

4. Ship Settings

5. Transponder Configuration
6. Service Configuration

7

8

. Display Settings
. Graphical Display Settings

N.'uM"séiééi3'>|"""""['""""[éié;lék' Q [_>
() () V

©

® ®E®E
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Valassza a (Nr. 6) “6. GPS Settings” pontot. A menu SERVICE-jelszéval védett. (Lasd a 9.2
Jelszo6-informaciok flggeléket).

4 N
@ @ N48"12' E 16726' | 1> N Al 2> N Al 3>0. 00nm
e
Transponder Configuration
. Change User Password
Regi on Settings
Al arm Settings
I nterrogation Settings
Sensor Settings

GPS Settings

ok wNE

® ®G®
T

W
WV

48~ 12" E 16°26' | 1> N Al 2> N A 3>0. 00nm
*khkhkhkhkkkkkkkkx GDS Settl ngs *khkhkhkhkkhkkkkkkx

GPS nodule : <Jupiter>
On

Pos. Pi nni ng:

NOTE: The systemwill restart &
when saving these settings.

® G
&
]
Vi

GPS modulok:

A NAUTICAST™ Inland AIS lehetdvé teszi a ‘<uBlox>’ és a ‘<Jupiter>’ kdzotti atkapcsolast.
Célszerlibb az AIS <Search > funkciojaval megkeresni a beépitett GPS modulokat. Téves
GPS modulok kivalasztasa a belsé GPS hibas mikodését eredményezi, igy az AIS nem
képes helyesen mikodni. A [balra] & [jobbra] nyilgombokkal valassza ki a <SEARCH> opciét,
hogy automatikusan meghatarozza a megfelel6 telepitett GPS modult.

Position Pinning:

A rendszeresen 0,3 csomoénal alacsonyabb sebességgel mikoédé hajoknal ajanlott a Position
Pinning funkciét <Off> allasba kapcsolni. A Position Pinning bekapcsolasaval a sajat poziciot
allé helyzetben rogzitetten tartjak.

A mez6 alapértelmezett beallitdsa az ajanlott <On> érték. A [balra] és [jobbra] nyilgombokkal
kapcsolhatja at a Position Pinning funkciét.

A bevitelek mentéséhez nyomja meg az [M5] Save gombot. Vagy hagyja el a menit az [M8]
Back gombbal, az adatok mentése nélkl.
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Figyelem: az (j adatok mentését kbvetéen automatikus rendszer-visszaallitas (reset)
tortenik.

<uBlox> GPS Receiver:

Ez a GPS vev6 a NAUTICAST™ Inland AIS minden ujabb valtozataba be van épitve. Mind

aktiv, mind passziv GPS antennaval Gizemeltethetd. Ajanlott a 15 - 30 dB erésitésli antenna,
hogy kiegyenlitsék a kabel csillapitdsa miatti veszteségeket. A gyakran szallitott ACR — GPS
antenna (rendelési szama 2637) erdsitése +28 dB, igy 45 méter kdbelhosszhoz hasznéalhato.
50 dB-t meghalad6 antennat ne hasznaljanak, a til magas jelszint karosithatja a GPS vevét.

<Jupiter> GPS receiver:

A bemend jel 0 és 10 dB kozotti legyen. A maximalis 18 dB-t tullépni tilos.

Csillapitasi értékek tablazata

Cikk Tipusmegjeldlés Cikkszam Erdsitési tényezé
GPS antenna GPS antenna, Marina 2 2625 +35 dBi
GPS antenna Procom GPS4 2622 +35 dBi
Kombinalt GPS/VHF | Comrod AC-17 2624 +20 dBi (GPS amp
antenna gain)
Kabel RG214 2630 -15,75 dB
Adapter GPS-VHF adapterkébel, 1 m, 2612 -1dB
RG58 / TNC csatlakoz6
Csatlakoz6 TNC csatlakoz6, RG214 crimp 2633 -0,1 dB
Példa
Procom GPS4 + 35,00 dBi
11 m RG214, 0,35 dB/m - 3,85dB
adott esetben 2 TNC csatlakozé -0,20dB
Adapter, P/N 2610 -1,00 dB
Osszesen 29,95 dB
Jupiter GPS-hez sziikséges 211,95 dB

minimalis csillapitas
(=> 12dB csillapitétag
szlkséges)

GPS bemend jel <18,00 dB

Figyelem

A gyarté nem vallal felelésséget a jelszint figyelmen kivil hagyasabdl vagy az egyéb okbdl
nem eldirasszerlien végzett telepitésbdl eredé karokért.

Az antenndk elrendezési terve
3.14Aramellatas

A NAUTICAST™ Inland AIS-t kimaradastré aramforrasrol kell taplalni. Tovabbi kdvetelmény
a GMDSS el6irasok szerinti vészaramrendszer. Erre vonatkozéan UGjra kell szamolni az
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akkumulatorkapacitast. Informaciok és példak a Figgelék 9.1 (Samples for battery
calculation) pontjdban talalhatok.

A kdvetkezé dokumentumok sziikségesek a berendezés engedélyezéséhez
e Az antennak elrendezési terve
e Az akkumulatorkapacitas szamitasa
e Csatlakoztatasi/huzalozési terv tervjelekkel
e Tipusengedély

Y1-03-0212-6H
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4 A Nauticast™ Inland AIS inditasa

4.1 ANAUTICAST™ Inland AIS elsd beallitasa

FIGYELEM:

A HATOSAGOK MEGKOVETELIK, HOGY EZEKET AZ INFORMACIOKAT BENYUJTSAK.
Miutan telepitették az antennakat és a készllékeket, be kell nyujtani a kdvetkez6
informacidkat. Inditas (a feszliltségellatas bekapcsolasa) utan adja meg a kovetkezé
informaciokat:

a)

MMSI szdm bevitele — ezen informacié megadasahoz lasd a 4.2 szakaszt.

Az elsé inditast kovetéen, vagy ha a beallitdsokat visszaallitottak (,factory settings®), a
rendszer felszélitja a felhasznal6t egy érvényes MMSI szam megadasara. Amig ez
meg nem torténik, a rendszer nem képes sugarozni. Ez ID 56 azonositoju, ,AlS:
ENTER MMSI NUMBER® sz6vegl riasztasként jelenik meg.

39
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b)

c)
d)

e)

f)

LAT: NA SOG N A 00/ 00/ 00
LON: N A COG NA 24:60: 60
IntN A STOP 1 7A 1T
++++++
Time 24:60 00/ 00
[!] ALARM I D: 56
@ Al'S: ENTER MVSI NUMBER
Pl ease press OK to enter MVSI nunber!
Tx tenporary suppressed
++++++ Q 9

) & W W @ V

Az IMO szam, a ,Designated Area Code*“ (DAC) és a ,European Ship Number“ (ESN)
megadasa — ezen informaciok megadasahoz lasd a 4.2 szakaszt.

Az AIS lizemmod kivalasztasa — az AlS lizemmaodot a helyi el6irdsoknak megfeleléen
kell beallitani. ,Inland AIS“ és ,SOLAS AIS“ izemmadd all rendelkezésre.

Statikus hajoadatok (,Ship Settings Data“) — az els6 bevitelt kdvetéen a hajéadatok
minden valtozasat megfeleléen meg kell adni. Ezen informaciok megadéasahoz lasd a
4.3 szakaszt.

e Hivonév megadasa (,Call Sign®)

Hajonév megadasa (,Ships Name®)

Hajé hosszanak megadasa (,Length of Ship®)

Hajo szélességének megadasa (,Beam of Ship®)

A belsé GPS antenna pozicidjanak megadasa (,Internal GPS antenna Position®)
Ha van, a kilsé GPS antenna pozicidjanak megadasa (,External GPS Antenna
Position®)

e A hajétipus megadasa ,Ship Type®)

Utadatok (,Voyage Related Data“) — az elsé bevitelt kdvetéen minden valtozasnal
megfeleléen korrigalni kell. Ezen informaciok megadaséahoz lasd a 4.4 szakaszt.
Rakomany jellegének megadasa (,Cargo Type*)

Merulés megadasa (,Draught®)

Rendeltetési kikoté megadasa (,Destination)

A tervezett megérkezési idé6 megadasa (,ETA®)

e A navigaciés allapot megadasa (,Navigation Status®)

Jelsz6 — ,Service” és ,User” jelsz0; lasd a 4.6 szakaszt és a 9.2 Jelszé-informaciok
flggeléket).
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4.2 MMSI, IMO, DAC és ESN szam bevitele

A fdmenuben valassza a ,,Service Configuration“ (Nr. 6) pontot. Ez a meni SERVICE-
jelszéval védett, (lasd a 9.2 Jelszé-informaciok fuggeléket). Adja meg a szervizjelszot és a fel
vagy le gombokkal valassza ki a megadandd ill. korrigalandé elnevezést. Azutdn nyomja meg
a ,Select’ (M5) gombot vagy a billenty(izeten adja meg a menipont szamat, pl. a 3-at.

Adja meg az MMSI és IMO szamot és a bevitel mentéséhez nyomja meg a ,Save“ gombot. A
készulék ekkor tjraindul. Ha nem all rendelkezésre IMO szam, adjon meg 0-t (nulla).

| 1>0. 01| 2>1. 30 3>1. 80nm

Messages

Al'S Status

Voyage Settings

Shlyp Settings

Transponder Configuration
Servi ce Configuration

Di splay Settings

G aphi cal Display Settings

-
N 1°19' E 0°13
@ @ Menu
Loy
@ View [ +- 2.
+- 3.
----- +- 4.
+- 5.
Msg. + B
+- 7.
----- +- 8.
Di spl
NUM Sel ect -

.@.

Példa ,,Service Configuration“ meniire:

&
SIGc>
\V

0°14" | 1>0. 01| 2>1. 30| 3>1. 80nm

Servi ce Configuration

Change Servi ce Password
User Password Settings
Change MVBI / | MO
Change DAC / ESN

Change Al S Mode

Restore Factory Settings

oUThEN

t->| | <- Back

-
N 1°21' E
© (w) :
----- |
+-
@ View | +-
+-
_____ +-
+-
@ ng )
Di spl
NUM Sel ec

.@.

Figyelem: az MMSI szam pontosan 9 jegyl (az esetleges kezdé nulldkat is meg kell adni), az

IMO szam legfeljebb 9 jegyd.

Y1-03-0212-6H
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® ®E®E

N 1°21' E 0°14' |1> N/A)2>O. 00| 3>0. 10nm
*xxxkxxxx Change MVBI | MD ** %%k kkkxxx

MVBI 1119302468
I MO No. :303174162

Valassza ki a 4. ,Change DAC / ESN* almen(t a ,fel“ és ,le nyilgombokkal vagy nyomja meg
a ,4"“-et a billenty(izeten.

-

® ®E®G
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N 1°21' E 0°14' |1>0.01] 2>1. 30| 3>1. 80nm

'l'ef'é'e}'v{&'e'bbh%{éh}éiibh """""
+- 1. Change Service Password
View | + 2. User Password Settings
+- 3. Change MVBI / | MO
----- +- @. Change DAC / ESN
+- 5. Change Al S Mde ]
MBg. +- 6. Restore Factory Settings
Di spl
NUM Sel ect - >| | | <- Back
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Adja meg az uj DAC / ESN szamot és a bevitel mentéséhez nyomja meg a ,Save® (M5)
gombot. Nyomja meg a ,Back” (M8) gombot, hogy az adatok mentése nélkil térjen vissza az

almenube.

Figyelem:

A régidazonosité (DAC; Designated Area Code) alapértelmezett beallitasa ,200“. Csak akkor
adjon meg mas 3 jegyl szdmot, ha a hatdsag eldirja, maskulénben fontos AIS informacidkat

veszithet el.

Az ESN (,European Ship Number®) 8 betiire és szamjegyre korlatozott.

-

Y1-03-0212-6H

N 1°21' E 0°14' | 1> N/A)2>0. 00| 3>0. 10nm
kok ok ok ok ok ok ok ok ok ok Change DAC ESN % % % % % % % % % *

DAC : 200
ESN : Al123456B
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4.3 A hajoadatok megadasa

Vélassza ki a fémenu ,Ship Settings“ almenujét (4. meni). Ez a menlu USER-jelszéval védett,
(lasd a 9.2 Jelsz6-informaciok fuggeléket). Adja meg a jelszét és valassza ki a fel“ és ,le*

nyilgombokkal a kivant mentpontot, majd nyomja meg a beviteli billenty(it vagy valassza ki a
kivant menipontot kozvetlenll egy szamgombbal.

Mentse el az almenuben végzett beviteleit.

Fémenu példaja:

-

©

% Messages
3. Voyage Set
B. Ship Setti
5
6
7
8

. Gaphical

. AI'S Status

N 1°23' E 0°16' |1>0.01|2>1.30| 3>1. 80nm

tings
ngs

. Transponder Configuration
. Service Configuration
Di splay Settings

Di splay Settings

® ®E®G

Valassza ki a ,Ship Settings“ pontot és nyomja meg az M5 gombot. Adja meg a jelsz6t és

nyomja meg a beviteli billentydit.

Példa ,,Ship Settings*“ meniire:

-

*kkkkkkkkkk*k Convoy Sett
Cal | Sign: OEZ1234
Shi pName : | NLAND SHI P

©

Len d
Beam [ d

2199dm
©429dm

(&)

Bean{ C+D) : 43m 43m + C

@ +
Ref. Points ext int |
A: 200m 220m A
B: 20m N A
C 10m 10m --
D: B
L

N A N A | 1> VA 2> N A 3> N Anm

1 ngs *kkkkkkkkkkk*

/\

+

33m 33m
Len A+;j: 220m 220m
+

>>> DATA OK. PRESS Mb TO SAVE DATA <<<

© @

Call Sign megadasaA hozzarendelt ATIS kéd betlikkel és szamokkal

Ship Name megadasa Haj6é neve

Killsé GPS antenna poziciéjanak megadasa
Belsé GPS antenna pozici6janak megadésa
A hajo hosszanak és szélességének megadasa deciméterben [dm]

A hajo6 hossza és szélessége mindig a teljes konvoj méreteit jelenti

A belsé és kilsé GPS antenna pozicidéjanak megadasa.

43
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Figyelem: rendkivul fontos, hogy ezeket az adatokat helyesen adjak meg, hogy mas
hajék a sajat pozicidjukat és az Ontk hajéjahoz viszonyitott helyzetiiket helyesen
itélhessék meg.

Példa: a haj6 hossza ill. a teljes konvoj hossza = 220 m és Beam =43 m.
GPS ANTENNA a hajon (a + a felsé menuabran) 200 méterre van az orrtdl (A) és 33 méterre
a jobb oldaltol (D).

A kllsé GPS-antennapozicié referenciapontjainak megadasa
A=200m tavolsag az orrtol.

B=20m tavolsag a hajofartél.
C=10m tavolsag a bal oldaltdl
D=33m tavolsag a jobb oldaltdl

Ha nem hasznalnak kiilsé GPS-t, akkor itt ugyanazokat az adatokat kell megadni, mint a
bels6 GPS-nél.

A belsé GPS-antennapozicio6 referenciapontjainak megadéasa
A=220m tavolsag az orrtol.

B=0m tavolsag a hajofartol.
C=10m tavolsag a bal oldaltol
D=33m tavolsag a jobb oldaltél

A bels6/kilsé referenciapontoknak meg kell felelnitik a hajo hosszanak és szélességének Len
=220 m és Beam = 43 m. Maskllénben az AlS a kdvetkezét jelzi:
>>> ext/int ship |l en/beamdon't match

A Len [dm] és Beam [dm] felkerekitve meg kell, hogy feleljen a Len (A+B) és Beam (C+D)
értéknek [m]. Maskulonben az AlS a kbvetkezét jelzi:
>>> Convoy |en rmust match rounded A+B

Helyes bevitelt kbvetéen az értékek az M5 - [Save] gombbal mentheték. Az AIS a kdvetkez6t

jelzi:
>>> DATA OK. PRESS Mb TO SAVE DATA <<<
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4.4 Az utadatok megadasa

Vélassza ki a fémenu ,Voyage Settings“ almendijét (3. meni). Ez a menli USER-jelszéval
védett, (Iasd a 9.2 Jelszé-informaciok fliggeléket). Adja meg a jelszot és valassza ki a ,fel“ és
,le“ nyilgombokkal a kivant menupontot, majd nyomja meg a beviteli billenty(t vagy valassza
ki a kivant menupontot kdzvetlenll egy szamgombbal.
Mentse el az almenliben végzett beviteleit.

Fémenu példaja:

-

©

® ®E®E

N 1°20° E 0°13" |1> N Al 2>0. 00| 3>0. 10nm

1. Messages
2. AIS Status
8. Voyage Settings
----- +- 4. Ship Settings
2. Transponder Configuration
7
8

Msg. +- Servi ce Configuration
+- Di spl ay Settings
----- +- Graphi cal Display Settings
Di spl
NUM Sel ect - >| | | <- Back

Megjelenik a jelszd bevitelére szolgalé mez6. Adja meg a jelszét és nyomja meg az ,Enter®
(M5) gombot.

-
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N 1°31' E 0°24' |1>0.01| 2>1. 30| 3>1. 80nm

B s o B e

User password protected!
Pl ease enter user password:

B s o B e
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® ®E®E

N 118 E 0v12' |1>0.01|2>1.30| 3>1. 80nm

'|'3f'§/b'yé'gé"sé££i'h'g's """"""""
+- 1. General Settings

View | + 2. Cargo / Voyage
+- 3. Persons on Board

----- +- 4. Destination

Msg.

Di spl

NUM Select-> | |<Back

) (0 W @

Valassza ki a 1. ,,General Settings“ almen(t a ,fel“ és ,le“ nyilgombokkal vagy nyomja meg
az ,1“ gombot.

Menjen végig a pontokon a beviteli billenty(ivel és adja meg hajéjanak adatait. Adja meg a
SOLAS mertilést (,draught®) méterben (max. 20,0 m), és a viz feletti magassagot (,air-
draught®) centiméterben (max. = 4000 cm). Adja meg a helyes navigéacios allapotot is.

Ha kivanja, a ,Save“ (M5) gomb megnyomasaval mentse el a bevitelt. A fémenibe val6é
visszatéréshez nyomja meg az ,Exit“ (M8) gombot.

-

Y1-03-0212-6H
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® ®E®E

N 1°18' E 0°12' |1>0.01| 2>1. 30| 3>1. 80nm
***********&neral Settl ngs*************

SOLAS Draught: >=20.0m

Ai rdraught : >=4000cm ) )
Nav St at . :<under way using engine>
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Valassza ki a 2. ,Cargo/Voyage Settings“ almenut a ,fel és ,le” nyilgombokkal vagy nyomja

meg a ,2“ gombot.

Valassza ki az ,ERI ship type* (a kulénb6zé hajétipusokat lasd a 7.1 fliggelék tablazataban),
a ,Blue Cones" kék kup jeldléses veszélyes aruk ,Blue Cones* [0-3, B-Flag,
Default/Unknown] beallitasat, valamint a megrakott / rakomany nélkili ,Un/ Loaded*” [Loaded,

Unloaded] beéllitast.

Ha kivanja, a ,Save* (M5) gomb megnyomasaval mentse el a bevitelt. A fémenibe
val6 visszatéréshez nyomja meg az ,Exit* (M8) gombot.

-
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N48°12' E 16°26' |1> N A 2> N A 3> N Anm
*xxxxxx% Cargo/ Voyage Settings *xxxxksxx

ERl ship type :<Vessel, type unknown>

Bl ue Cones : Def aul t/ Unknown
Un/ Loaded . Def aul t/ Unknown
| Save | | | Exit
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Valassza ki a 3. ,,Persons on Board® almenit a ,fel“ és ,le“ nyilgombokkal vagy nyomja meg
a ,3“ gombot.

-
@ N 1°18'" E 0°12' | 1>0.01] 2>1. 30| 3>1. 80nm
@ LR R R R R EEEEEEY POB Settl ngs R R R R R EEEEEE]
Crew Menbers: 0- 254 (255 = unknown = default
Passenger :0-8190(8191= unknown = defaul t
S. Personal :0-254 (255 = unknown = default
Tot al > nnnn Menber s
@ Mb: Send addressed PoB Message &
M7: Broadcast PoB Message
I Nuni Save | Addressed | Broadcast Exi t Q @
Figyelem:

A fedélzeten tartézkodok 6sszlétszamanak kiszamitasa automatikus. Mélytengeri (,High
Seas”) Uzemmodban ezt a szamot az AlS Uzenetek atadasakor hasznaljak.

A felhasznalé6i kézikonyv irja le, hogyan hasznéalhat6 ez a meni a PoB-informéaciok atadasra.

Valassza ki a 4. ,Destination” alment a ,fel” és ,le* nyilgombokkal vagy nyomja meg a ,4“
gombot.
Valasszon a rendeltetési kik6té maszkon keresztili vagy kézvetlen megadasa kozott.

Maszkon keresztuli bevitel:

A beviteli billentylG megnyomasaval valassza ki a szerkesztendé mezét és adja meg a
megfeleld adatokat. Az ,ETA® (,estimated time of arrival“) mez6ben a becstlt érkezési idét
adja meg.

Ha kivanja, a ,Save“ (M5) gomb megnyomasaval mentse el a bevitelt. A fémenibe valo
visszatéréshez nyomja meg az ,Exit* (M8) gombot.

-

N 1°18' E 0°12' |1>0.01|2>1. 30| 3>1. 80nm

EE R R R mstlnatlon***************

use mask [*]/[ ] input string
UN Country ©NL
: DOR

©

UN Locati on

Fai rway section: 02552

Term nal code :LEUVE

Fai rway hector :00000

ETA( MVDDhhmm) :10/ 31 10: 05

® ®E®G
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Kozvetlen bevitel:

Minden fent leirt adat bevitele egy karakterlanccal.
Figyelem: minden karakter megengedett. A kezeld felel6ssége, hogy a helyes karaktereket

adja meg. A fent leirt maszkon keresztlili bevitel kozvetlenil megadva:

-

©

® ®E®E

N 1°18' E 0°12' |1>0.01| 2>1. 30| 3>1. 80nm

kkkkkkkkkkkkkx mstination***************

use mask [ ]/[*] input string

Destination : NLDOR02552LEUVEO0O000
ETA( MVDDhhnm)  : 10/ 31 10: 05

Az ETA-t kulon kell megadni a megfeleld mezében.

4.5 Az Inland AIS konfiguraciéo megadéasa

Kivalasztas a “5. Transponder Configuration” fémenubdl. Ez a meniu USER-jelszéval védett
(lasd a 9.2 Jelsz6-informaciok fliggeléket). Adja meg a User-jelsz6t, azutan nyomja meg az
[Enter] vagy az [M5] gombot.

-

© ()
()
()

49

N4Ag~h12' E 16726' | 1> N A 2> N A 3> N Anm

1VEnu

+- 1. Messages
View | + 2. AIS Status

+- 3. Voyage Settings
————— +- 4. Ship Settings

+- 5. Transponder Configuration
Msg. +- 6. Service Configuration

+- 7. Display Settings
————— +- 8. Graphical Display Settings
Di spl
NUM Sel ect - >| | <- Back

@.@.

Y1-03-0212-6H




Az 7 “Inland AIS Configuration” almenu a [fel] és [le] gombokkal vagy a billentyizet 7-es
gombjaval valaszthato ki.

N48~12' E 16726' | 1> N A 2> N A 3> N Anm
@ i;'> Transponder Configuration
+- 1. Change User Password
View [ + 2. Region Setti ngs
+- Alarm Setting
Interroggtl on Settl ngs
+- Sensor ttings
Msg. +- GPS Settings
+- I nl and Al S Configuration
Di spl
NUM Sel ect - >| | <- Back «

Itt végezhet6 el az érzékel6adatok mindségére, mint a sebességre, orriranyra és irdnyvonalra
vonatkozé beallitasok. Az alapértelmezett beadllitas a ,low

.

.

.

.

.

+

t
NoghkwhE

Informécio:
Ajanlott a bedllitasokat ,low" értékre allitani

Blue Sign:

<Used> bedllits, ha csatlakoztatnak Blue Sign kapcsolot. A kilsé kapcsoléval a Blue Sign
ON/OFF (belki) kapcsolhaté. A kapcsol6 csatlakoztatasat lasd a 3.11 fejezetben. Sziikséges
kabel: 2635 (NAU-B502).

< Not available > beallitas, ha nem hasznalnak Blue Sign kapcsolét.

BlueSign Blue Sign <not available> nincs Blue Sign kapcsolé csatlakoztatva
<used> ha van Blue Sign kapcsol6 csatlakoztatva.

N48°12' E 16°26' | 1> N Al 2> N A 3> N Anm
*xxxxxx | nland AI'S Configuration **xxxxx

Quality information
Speed : Low
Course : Low
Headi ng: Low
@ Bl ueSi gn :<used>
---------------------------------------- SIel
| Save | | | Exit

Dynamic Keys: Inland AIS Configuration

Kilépés mentés

[M5] |[Save] Mentés [M8] [Exit] nélKiil
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4.6 Jelszavak

Informécio:
A gyari beallitas alapértelmezett jelszava megtalalhato a kijelz6 foliajan (lasd a 9.2 Jelszo-
informaciok flggeléket).

A transzponder-rendszer kétlépcsés jelszavas védelemmel van ellatva, User- és Service-
jelszoval.

1) Az alacsonyabb biztonsagi fokozatl User-jelsz6 minden meniih6z lehetévé teszi a
hozzaférést, kivéve a 6 (,Service Configuration®) menut, amely Service-jelszdval védett.

2) A Service-jelszora van szikség a ,Service Configuration® menube torténé belépéshez. Ez
a meni magasabb biztonsagi fokozatot igényel €s ezért nem érhetd el a User-jelszéval.
Ezéltal biztositott, hogy csak felhatalmazott szerviztechnikusok férhessenek hozza.

A hajo parancsnokanak kell gondoskodnia arrél, hogy csak felhatalmazott személy
végezhessen moédositast a ,Service Configuration“ meniben. Ezért ajanlott az AlS Gizembe
helyezését kdvetéen megvaltoztatni a jelsz6t. (Lasd még a 9.2 Jelszd-informaciok
fuggeléket).

A jelszé formatuma:
e legaldbb 6, legfeljebb 8 karakter hosszu
o csak NAGYBETUK, A-Z kozétti betiik és 0- 9 kozotti szamok megengedettek
e betlk és szadmok kombin&cidja lehetséges

&FIGYELMEZTETES: A jelsz6t biztos helyen kell érizni és semmi esetre sem szabad
elfelejteni. (Lasd a 9.2 Jelszé-informéaciok fiiggeléket). Ha mar nem tudjak a jelsz6t, a
készlléken nem végezhetd bevitel. F6kdd nincs, a készlléket dijkoteles szervizre Kkell
bekuldeni.

A User-jelszé a ,Service Configuration menlben Uj jelsz6 megadasaval allithaté vissza.
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A Service-jelsz6 modositasa

Valassza ki a 6. ,Service Configuration“ almen(t a ,fel“ és ,le“ nyilgombokkal vagy nyomja
meg a ,,6“ gombot. Megjelenik a jelszo bevitelére szolgalé mezd. Adja meg a jelszot (lasd 9.2

Jelszo-informacidk figgelék) és nyomja meg az ,Enter® (M5) gombot.

-

©

® ®E®G

N 1°24' E 0°17' |1>0.10| 2>1. 30| 3>1. 80nm

e S S

Servi ce Fassmnrd_protected
Pl ease enter service password

e S S

Vélassza ki a 1. ,Change Service Password“ almenut a ,fel“ és ,le* nyilgombokkal vagy
nyomja meg az ,1“ gombot.

Y1-03-0212-6H
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Példa ,,Service* meniire:

-

©

® ®E®E

N 1°21' E 0°14' |1>0.01] 2>1. 30| 3>1. 80nm

6. Service Configuration

+- @M. Change Service Password

View | + 2. User Password Settings
+- 3. Change MMBI / IMO
----- +- 4. Restore Factory Settings
Msg.
Di spl
NUM Sel ect - >| | | <- Back

) (0 W @

Példa a Service-jelsz6 menijére:

-

©

Adja meg az yj jelszét, majd nyomja meg az ,Enter” (M5) gombot.

® ®E®E

N 1°25' E 0°18' |1>0.10| 2>1. 30| 3>1. 80nm
*xxxxxx Change Service Password ***xxxxx

Ent er new password :
Repeat new passwor d:

{Length: 6..8 characters}

Adja meg ismét a jelszét és ismét nyomja meg az ,Enter* (M5) gombot.

Legalabb 4 és legfeljebb 8 karaktert kell megadni. Ha a jelszé szamjegyeket is tartalmaz, a
bevitelhez hasznalja az atkapcsolo (Shift) gombot.

A modositott jelsz6 mentéséhez nyomja meg a ,Save” gombot.
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A User-jelsz6 modositasa

Valassza ki a 2. ,User Password Settings“ almenut a ,fel“ és ,le“ nyilgombokkal vagy nyomja

meg a ,2“ gombot.

-

©

® ®E®E

N 1°21' E 0°14' |1>0.01|2>1. 30| 3>1. 80nm
|6. Servi ce Configuration
+- 1. Change Service Password
View | + B. User Password Settings
+- 3. Change MvBI / | MO
----- +- 4. Restore Factory Settings
Msg.
Di spl
NUM Sel ect - | <- Back

@.@.

Vélassza ki a 1. ,Change User Password” almenut a ,fel“ és ,le” nyilgombokkal vagy nyomja

meg az ,1“ gombot.

-

©)

9 HEEE

N 1°21'

E 0°14' |1>0.01| 2>1. 30| 3>1. 80nm

6-2. User Password Settings

+- @. Change User Password ]
+- 2. Change Password Protection

NUM  Sel ect - >| | <- Back

@.@.

Adja meg az (j jelsz6t, majd nyomja meg az ,Enter (M5) gombot.

Adja meg ismét a jelszét és ismét nyomja meg az ,Enter* (M5) gombot.

A jelszé formatuma:

e legaldbb 6, legfeljebb 8 karakter hosszu
o A-Z kozotti betlik (csak NAGYBETUK) és 0- 9 kozotti szamok megengedettek
e betlik és szamok kombinacidja lehetséges

Y1-03-0212-6H
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125' E_0Y18' |1>0.10]| 2>1. 30| 3>1. 80nm
*x¥xxxx Change User Password ***x#%sskxx

Enter new password
Repeat new passwor d:

{Length: 6..8 characters}
>

A modositott jelszd mentéséhez nyomja meg a ,Save” gombot.
(Lasd a 9.2 Jelszé-informaciok fuggeléket).

® ®E®E
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5 Hibaelharitas Gizemzavarok esetén

5.1 Riasztéasi allapot ellendrzése

Az AIS elmenti a fennallé problémét a riasztési vagy TXT allapotba. Ez a két allapotnapld
tajékoztatja a felhasznalot a rendszer jelentés fennallé mikodési hibairdl vagy a
csatlakoztatott érzékeldk kiesésérél. A riasztasi bejegyzés onmikédéen torlédik, amint a
hibat elharitottak. A nem hasznélt érzékel6k, mint a killsé GPS vagy iranytl riasztasai
megfontolas nélkil nyugtdzhatok. Azonban eltarolva maradnak és ezaltal jelzik, hogy az
erzékel6 nem all rendelkezésre.
A TXT allapot kiegészitéleg nyugtazza az érzékelé miikdodését és pontossagat. T4jékoztat az
UTC-id6rél is, ahogy az a belsé GPS-rél érkezik.
A gyarténak kuldott hibalizenetek esetén, kérjik, mindig olvassa ki és jegyezze fel a
jelentésbe a riasztasi és a TXT allapotot.
Valassza ki az “2. AIS Status” pontot a [fel] és [le] nyilgombokkal vagy a billentyizet "2"
gombjanak megnyomasaval.

e

©

® ®eE®

N 1°19'

E 0°12' |1> N A 2>0.00| 3>0. 10nm

1. Messages
2. AIS Status
3. Voyage Settings
4. Ship Settings
+- 5. Transponder Configuration
6. Service Configuration
7. Display Settings
8. Graphical Display Settings

0
SiGje>
\V

Valassza ki az “4. Alarm Status” vagy a ,5. TXT Status" pontot a [fel] és [le] nyilgombokkal
vagy a billenty(izet ,4” vagy ,5” gombjanak megnyomasaval.

P
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©

® ®E®E

N 1°21° E 0°14' [1> N A]2>0. 00] 3>0. 10nm
2. AIS Status
----- |
+ 1. State / Conditions
View | + 2. Owm Ship Data
+ 3. Owmn VHF Status
----- + 4. Alarm Status
+- 5. TXT Status
Msg. + 6. Version Info
+- 7. Security Log
Di spl
NUM Sel ect - >| | <- Back

® ® ® @

&
SIG)c>
V.
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5.2

Riasztasi koédok

ID Leiras Kildé Jelentés / elhéritas
Az AIS felhagy a sugarzassal. Ha az 01 és 02 riasztas egyuttesen fordul
elé, akkor a VHF antennaval van probléma. Az all6hullamok aranya 10:1
Elharitas:
. . ellenérizze az antenna, a kabel és a csatlakoz6 rozsdamentességét,
011 AIS: Tx malfunction VHF antenna vizmentességét és szakadasat. A helyes frekvenciatartomany 156-162
MHz. Mérje meg a kabelt, hogy nem zarlatos vagy szakadt-e. Ha csak a
01 riasztas lép fel allanddan, akkor az AlS-t be kell kiildeni javitasra. Hiba
lehet a radios végfokban.
AIS: Antenna VSWR Az AIS alléhullamhibat mér, de csokkentett teljesitménnyel tovabb
exceeds limit sugaroz.

02 VHF antenna Elharitas:

(VSWR - Voltage . . . . . f s .

Standing Wave Ratio) az antenna és a kab_el eIIenorz_gse, mint a 01 riasztasnal, a helyes kabel
az RG214, 50 Ohm impedanciaval.

AIS: Rx channel 1 o - . S . -

03 malfunction A belsé teszt az érintett radidcsatorna hibajat jelzi. Az AIS a méasik
AlS: Rx channel 2 csatornan tovabb sugéroz.

04 ; : VHF antenna Elharitas:
malfunction o . . PP .

Ha ismételten fellép ez a riasztas, és nincs antennaprobléma, akkor
05 AIS: Rx (;hannel 70 ellendriztesse az AlS-t a gyartoval.
malfunction
A belsé rendszerteszt ismeretlen hibat allapit meg.
06| AIS: General failure Belsd teszt Elhantas_: A4 PR PR
Az AIS visszaallitasa (reset). Ismétlédés esetén killdje be az AlS-t
javitasra.
Az AIS a belsé GPS-rél szarmazé poziciéval tovabb mikadik.
AIS; External EPFS lost Elhéritas:
o5 (EPFS = electronic GPS hiba, Nem érkeznek érzékel6adatok a kiilsé GPS-rél. Ellenérizze a kiilsé GPS
Position Fixing System érzékeldadatok kimenetét és beallitasat. Az NMEA 0183 V2.5 mondatokra van sziikség,
such as GPS) mint a GLL, GNS, GGA, RMC. FIGYELEM!: Ha nem hasznalnak kiilsé
GPS-t (ahogy a legtobb belvizi hajén), nincs jelentésége!
Az AIS azonban még tovabb sugaroz, pozicié nélkul!
Elharitas:

AlS: No sensor position in | GPS hiba, ellenérizze a GPS-antenna, a kdbelének és a csatlakozdjanak

use érzékelbadatok rozsdamentességét, vizmentességét és szakadasat. Mérje meg a kabelt,
hogy nem zarlatos vagy szakadt-e. A GPS-antenna tapfesziiltsége 5 V
DC.
Az AIS tovabb sugaroz, de SOG nélkul (fenék feletti sebesség)!
Elharitas:

29 AIS: No valid SOG GPS hiba, Ha csatlakoztatva van kilsé GPS, az NMEA 0183 V2.5 adatok

information érzékel6adatok sziikségesek, mint a VBW, VTG; RMC mondatok. A hianyz6 adatokat a
rendszer nem veszi le a belsé GPS-rél! Ellenérizze a kiilsé6 GPS
beéllitasait. Lasd még az Erzékels-konfiguralas c. fejezetet
Az AIS azonban tovabb sugaroz, COG nélkil! (fenék feletti irany)
Elharitas:

30 AlS: No valid COG GPS hiba, Ha csatlakoztatva van kiilsé6 GPS, az NMEA 0183 V2.5 adatok

Information érzékelbadatok szikségesek, mint a VBW, VTG; RMC mondatok. A hianyz6 adatokat a
rendszer nem veszi le a belsé6 GPS-rél! Lasd még az Erzékeld-
konfigurélas c. fejezetet
Az AIS tovabb sugéaroz, de a hajé iranyultsaganak adatai nélkul (Heading)
. . ) . Iranytthiba, Elhéaritas:

82 AIS: Heading lost/invalid érzékel6adatok A HDT NMEA 0183 mondat sziikséges. Ha nincs giroszkopos iranyta
csatlakoztatva, akkor nincs jelentésége.
Az AIS tovabb sugaroz, de a hajo fordulasi szégsebességének adatai

' Fordulasi néIk'UI' (jrényvéltéskor)
35 AIS: No _valld ROT sz6gsebesség-hiba Elhéritas: _ ) _
Information N " | AROT NMEA 0183 mondat sziikséges. Ha nincs giroszkdpos iranyt(
érzékel6adatok i i« :
vagy fordulési szogsebesség-érzékeld (ROT) csatlakoztatva, akkor nincs
jelentésége.
A belsé rendszerteszt ires backup elemet jelez. Elveszhetnek a
53 AlIS: BATTERY SOON Belss teszt konfiguraciés adatok, mindenekelétt az MMSI szam
LOW Elharitas: stirgésen végeztesse el az AlS karbantartasat. Az elemet
felhatalmazott szakmiihellyel ki kell cseréltetni.
A kimend teljesitmény 1 wattra van éllitva, de az AlS-nek automatikusan
fokoznia kell, mivel nem tartjak be a szikséges feltételeket:
¢ A sebesség nagyobb, mint 3kn vagy >3kn és / vagy
55 AIS: PRESS ENTER TO A kimend e a‘navigacios allapot’ [Navstat] : nem ‘moored / at anchor’ vagy
EXIT 1IW/AUTO TX MODE | teljesitmény 1 watt e a hajétipus [Ship Type] nem “Tanker”!
Elharitas:
. Ellenérizze az AIS konfiguraciét, mint a ,Navstat’ és a ,Shiptype’.
e  Ariasztas akkor is fellép, ha nem miikodik a GPS!
AlIS: ENTER MMSI P Nem all rendelkezésre érvényes MMSI szam, az AIS nem sugaroz!
56 Belsé teszt

NUMBER

Elharitas: adja meg a radidberendezés érvényes MMSI szamat!
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5.3

Szoveges lUzenetek (TXT Status)

ID| Leiras Kuldé Jelentés / elharitas
Az AIS kozvetett szinkronizaciéval tovabb sugaroz.
Elharitas:
. L Ellenérizze az AlS GPS-antennajat a kabel és a csatlakozé szakadasa,
07| AIS: UTC clock lost Belsd GPS rozsdasodasa és viz behatolasa szempontjabél. Mérje meg a kabelt,
hogy nem zarlatos vagy szakadt-e. A GPS-antenna tapfesziiltsége 5 V
DC.
21 AIS: external DGNSS in Inf L A kiils6 pozicié-jelforras pontossaga DGPS.
use nformacio Hibaelharitas nem sziikséges.
AIS: external GNSS in Loz A GPS kiils6 pozicié-jelforrasat hasznaljak.
22 use Informécio Hibaelharitas nem sziikséges.
AIS: internal DGNSS in
z use (beacon) 023 Informacié A bels6é GPS pontossadga DGPS. Hibaelharitas nem sziikséges
o4 AIS: internal DGNSS in ' '
use (message 17)
AIS: internal GNSS in Loz A bels6 GPS pozicidjat hasznaljak. Hibaelharitds nem sziikséges, ha
25 use Informacid nem hasznalnak kiilsé GPS-t.
27 AIS: external SOG/COG Informacio Killsé GPS sebesség (SOG) és iranyvonal (COG) jelét hasznaljak.
in use Hibaelharitds nem sziikséges.
L A belsé GPS sebesség (SOG) és iranyvonal (COG) jelét hasznaljak.
28 AIS' internal SOG/COG Informacio Hibaelharitas nem szikséges, ha nem hasznalnak kiilsé GPS-t.
Inuse Maskiilénben lasd az Erzékelé-konfiguralas c. fejezetet!
. . . Loz Az orrirdny, a hajoiranyultsag rendelkezésre all.
31] AIS: Heading valid Informacio Hibaelhéritas nem szilkséges.
AIS: Rate of Turn Lois A fordulasi szogsebesség-érzékel6 mikodik.
33 Indicator in use Informacio Hibaelhéaritds nem sziikséges.
A fordulasi szogsebesség-érzékel6 csatlakoztatva van, de csak
HDROT adatokkal latja el az AIS-t. Csak a kévetkezok
AIS: Other ROT source P kulénboztetheték meg:
34 in use Informacio + 127 a jobb oldalra fordulas nagyobb, mint 720 ° percenként
+ 127 a bal oldalra fordulas nagyobb, mint 720 ° percenként
5.4 Reset/rendszer-ujrainditas

A rendszer (jrainditasa (reset) a 3 nyomégomb
(“Shift” + “Fn” + “Del”) egyideji megnyomasaval lehetséges.
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6 Tartozéekok

A NAUTICAST™ Inland AIS a kdvetkezd anyagokat tartalmazza.

NAUTICAST™ Inland AIS 1 NAUTICAST™ Inland AIS transzponder

1 szerelési kézikdnyv, 1 felhasznaloi kézikdnyv
3 csatlakozo-takarofedél

1 kabelkapocs (M5-0s csavar)

3 sarokidom 3 rogzitécsavar

A NAUTICAST™ Inland AIS kiszallitaskor az alabb feltiintetett komponensek kézil néhanyat
tartalmaz (a terjedelem tgyfélspecifikus).

PRODUCT | PRODUCT DESCRIPTION
NUMBER

AlS Cable

2610 AIS Interface Cable (Power & Data) between Transponder and Connection Box & Pilot Plug, 3 meters (9.8ft)
Halogen Free, IP67

2611 AIS Interface Cable (Power & Data) between Transponder and Connection Box & Pilot Plug, 10 meters (32.8ft)
Halogen Free. IP67

2614 AIS Interface Cable (Power & Data) between Transponder and ECS, 1.5 meters (4.9ft)

2617 AlS Interface Cable (Power & Data) between Transponder and PC 1.5 meters (2 sensor only)

GPS/VHF Cable

2612 GPS/VHF Interface Cable, 1meter (3.3ft) Includes 1 each Female N and TNC connectors installed and 1 each
Male N and TNC connectors for RG214 cable (specify length) Not Required with P/N 2624 VHF/GPS Combi
Antenna.

2613 GPS/VHF Interface Cable, 10 meters( 32.8ft) Includes 1 each Male PL & TNC connector installed. (Not
Required with P/N 2624 VHF/GPS Combi Antenna.)

ACR VHF Antenna Solution

2628 VH-3200 VHF Stainless Steel Whip Antenna 91.4cm (36in) Includes Mounting Kit & Plug PL Male for RG214

2621 Comrod AV 7 VHF Fiberglass Antenna 1.22m(4ft) Includes Aluminum mount (Vert or Horiz.. stanchion, or
bulkhead) When used with P/N 2612, 1 P/N 2632 PL Male Connector & P/N 2630 cable (specify length) are
required.

ACR GPS Antenna Solution

2622 ProCom GPS4 Quadrifilar Helix Antenna 5 Volt. When used with P/N 2612 interface, one P/N 2633 TNC
Connector & P/N 2630 cable (Specify length) are required. Mount P/N 2623 is required.

2623 ProCom FLG Deck Mounting Kit Metal Horiz.. surface (for P/N 2622)

ACR VHF/GPS Combination Antenna Solution (in lieu of individual VHF and GPS antenna solutions)

2624 Comrod AC17 Combi Antenna (combined GPS/VHF) includes Aluminum mount (Vert or Horiz.. Stanchion or

bulkhead) & 1m interface cable. If longer cable required, order P/N 2630 cable (specify length) and 2 P/N 2631
Male N connectors. P/N 2612 or 2613 are not required with this option.

Optional VHF/GPS Antenna Cable extensions and Plugs (select or supply own cable)

2630 GPS/VHE RF Antenna Cable extension cable RG214 (No Plugs) Sold per meter

2631 N Male RG214 Crimp

2632 PL Male RG214 Crimp

2633 TNC Male RG214 Crimp

Optional AIS Cable Connection Box (Required for Advanced Installation with ECDIS, etc.)

2640 Connection Box
Optional 12vt to 24vt DC to DC Converter ( Required for 12vt power systems)
2642 12v to 24v DC to DC Power Converter.
Optional Mounting Bracket Assemblies for UAIS NAUTICAST™ Inland AIS™
2650 Mounting Bracket Gimbal Style (Includes 4 screws and 2 Mounting Knobs)
2651 Retro Fit Frame Drop In Mount (Includes 3 screws, nuts, clips to hold display to bracket)
2652 Frame for Rack Mount. 48.3cm (19in) Includes 3 Bolts and Nuts to hold display to bracket. Discontinued
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7 Miszaki informacio

PHYSICAL

Size in mm /inch (w)
Size inmm /inch (h)
Size inmm /inch (d)
Weight

Operating Temperature

POWER SUPPLY

Supply Voltage (galvanic isolated)
Input Current

INTERFACES

Number of Data Ports

IEC 61162-1/2

ITU-R M.823-2

Bitrate

CH1 Sensor Input; (i.E.: GPS)

CH2 Sensor Input; (i.E.: GYRO)

CH3 Sensor Input; (i.E.: HDG)

CH4 ECDIS Port (In-/ Output)
AIS targets, AIS messages

CH5 Pilot Port (In-/ Output)
AlS targets, AIS messages

CH8 Long Range Port (In-/

Output)

CH9 DGPS correction (In-/

Output) (RTCM SC104)

Alarm Circuit CH10

Blue Sign Switch
BUILT IN GPS
Receiver Architecture
Accuracy

Accuracy DGPS/SBAS
GPS Antenna Connector

GPS Solutions

VHF interop. (DGPS over Msg.17)

Beacon interoperability
Combined GPS/VHF Antenna

BIIT — Alarm System

Relay breaking capacity
30V DC
250V AC

OPTIONAL INTERFACES
Number of Data Ports RS232
Bitrate

Simplex / Duplex

Number of Data Ports IEC
61162-3 CAN (RS485)
Bitrate

KEYBOARD
Integrated

Y1-03-0212-6H

281,26mm / 11,07inch

60mm / 2,36inch
201,26mm / 7,92inch

24909 / 5,50pound

-15°C to +55°C / 5°F to 131°F

24V DC (-10% +30%)
min.7 A (24V)

3 Input /4 |-O / 1 Output
(RS422 /| NMEA 0183)
(RS422 /| RTCM SC104)

4800 bps or 38400 bps
4800 bps or 38400 bps
4800 bps or 38400 bps
in/ out 38400 bps

infout 38400 bps
infout 38400 bps
in/fout 9600 bps

Dry relay contact (see BIIT —
Alarm System)

16 channel ANTARIS®4
2.5m CEP / 5.0m SEP
2.0m CEP / 3.0m SEP
TNC

8A
8A

upto5

Up to 115000 bps
Duplex

1

up to 1 Mbps

alphanumerical

SPECIFIED STANDARDS
IMO MSC.74(69) Annex 3
ITU-R M.1371 (Class A)

IALA Techn.Clar. of ITU-R M.1371-1

(Ed.1.3)
IEC 61993-2 (2002)
IEC 61162-1 (2000)
IEC 61162-2 (1998)
IEC 61162-3

ITU-R M.823-2

IEC 61108-1 (1996)
IEC 60 945 (1996)
ITU-R M.825-3
ITU-R M.1084-3

VHF

Frequency Range
Channel Spacing

Number of RF Channels
Number of AIS Receivers
Number of DSC Receivers
Frequency Error

VHF TRANSMITTER
Output Power

Receive to Transmit Switching Time

Transmit release time
Automatic shutdown
Channel switching time
Attack Time

VHF RECEIVER
Max. Useable Sensitivity
Co-channel Rejection

Adjacent Channel Selectivity

Inter-modulation Rejection
Spurious Response Rejection
Blocking

VHF MODEM

Bitrate GMSK

RF Baud Rate (DSC)
Modulation

SOFTWARE

NAUTICAST™ Inland AIS Version 2.0.x

- installed and ready for use

- implemented configuration Software

- User friendly Interface

to System and AIS Information

- additional Interface to System
Configuration
(Windows 2000°®)

- NAUTICAST™ AIS Demonstrator

for training purposes

(Windows 2000 Windows XP®)

HARDWARE

NAUTICAST™ Inland AIS Version 1.0.x

DISPLAY
Integrated

NMEA 0183-3
NMEA 0183-3
NMEA 2000
VTT&T

156 MHz - 162MHz
12.5 or 25kHz
3 Receiv. /1 Transm.
2
1
+/- 2.5ppm

2 Watt to 12.5 Watt
(adjustable)
<1ms
<1lms
1 sec.
< 25ms
<1ms

<-110dBm
> -8dB (25kHz);
> -12dBm (12.5kHz)

> 70dB (25kHz);

> 60dB (12.5kHz)
> 65dB
>70dB
> 84dB

9600 bps
1200bps
GMSK / FSK

Text 40x16 chars
graphical 240 x 128
adjustable brightness
and contrast
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7.1 ERI hajotipusok

Msg 5 (1-99) Ship Type - SOLAS
Code (U [Ship name digl |dig2 Type (first digit) Cargo (Second digit)
8000 [No [Vessel, type unknown 9 9 Other types of Ship | No additional information
8010 [V |Motor freighter 7 9 Cargo Ships No additional information
8020 |V |Motor tanker 8 9 Tanker No additional information
8021 |V [Motor tanker, liquid cargo, type N 8 0 Tanker All ships of this type
8022 |V |Motor tanker, liquid cargo, type C 8 0 Tanker All ships of this type
8023 |V [Motor tanker, dry cargo as if liquid (e.g. cement) 8 9 Tanker No additional information
8030 [V |Container vessel 7 9 Cargo Ships No additional information
8040 |V |Gas tanker 8 0 Tanker All ships of this type
8050 |[C [Motor freighter, tug 7 9 No additional information
8060 |[C |Motor tanker, tug 8 9 Tanker No additional information
8070 |[C [Motor freighter with one or more ships alongside 7 9 Cargo Ships No additional information
8080 |[C |Motor freighter with tanker 8 9 Tanker No additional information
8090 |[C [Motor freighter pushing one or more freighters 7 9 Cargo Ships No additional information
8100 |[C [Motor freighter pushing at least one tank-ship 8 9 Tanker No additional information
8110 |[No |Tug, freighter 7 9 Cargo Ships No additional information
8120 ([No (Tug, tanker 8 9 Tanker No additional information
8130 |[C |Tug freighter, coupled 3 1 Vessel Towing
8140 |(C |Tug, freighter/tanker, coupled 3 1 Vessel Towing
8150 [V |Freightbarge 9 9 Other types of Ship | No additional information
8160 |V |Tankbarge 9 9 Other types of Ship | No additional information
8161 |V [Tankbarge, liquid cargo, type N 9 0 Other types of Ship All ships of this type
8162 |V [Tankbarge, liquid cargo, type C 9 0 Other types of Ship All ships of this type
8163 |V [Tankbarge, dry cargo as if liquid (e.g. cement) 9 9 Other types of Ship | No additional information
8170 |V [|Freightbarge with containers 8 9 Tanker No additional information
8180 |V [Tankbarge, gas 9 0 Other types of Ship All ships of this type
8210 |[C |Pushtow, one cargo barge 7 9 Cargo Ships No additional information
8220 |[C [Pushtow, two cargo barges 7 9 Cargo Ships No additional information
8230 |[C |Pushtow, three cargo barges 7 9 Cargo Ships No additional information
8240 |C |Pushtow, four cargo barges 7 9 Cargo Ships No additional information
8250 |[C [Pushtow, five cargo barges 7 9 Cargo Ships No additional information
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Msg 5 (1-99)

Ship Type - SOLAS

Code [U |Ship name digl |dig2 Type (first digit) Cargo (Second digit)
8260 |[C [Pushtow, six cargo barges 7 9 Cargo Ships No additional information
8270 |C [Pushtow, seven cargo barges 7 9 Cargo Ships No additional information
8280 |[C |Pushtow, eigth cargo barges 7 9 Cargo Ships No additional information
8290 |[C |[Pushtow, nine or more barges 7 9 Cargo Ships No additional information
8310 |[C |Pushtow, one tank/gas barge 8 0 Tanker All ships of this type
8320 |c E;jrsgr;tow, two barges at least one tanker or gas 8 0 Tanker Al ships of this type
8330 |c E;Jrsgrgow, three barges at least one tanker or gas 8 0 Tanker Al ships of this type
8340 |C E;Jrsgrgow, four barges at least one tanker or gas 8 0 Tanker Al ships of this type
8350 |C E;Jrzr:ow, five barges at least one tanker or gas 8 0 Tanker Al ships of this type
8360 |C E:Z]tgow, six barges at least one tanker or gas 8 0 Tanker Al ships of this type
8370 |c E;Jrsgrgow, seven barges at least one tanker or gas 8 0 Tanker Al ships of this type
8380 |C E;Jrsgrgow, eight barges at least one tanker or gas 8 0 Tanker Al ships of this type
8390 |C Pushtow, nine or more barges at least one tanker or 8 0 Tanker Al ships of this type
gas barge
8400 [V [Tug, single 5 2 Tugs -
8410 |[No |Tug, one or more tows 3 1 Vessel Towing
8420 |[C |Tug, assisting a vessel or linked combination 3 1 Vessel Towing
8430 [V |Pushboat, single 9 9 Other types of Ship | No additional information
8440 |V |Passenger ship, ferry, cruise ship, red cross ship 6 9 Passenger Sips No additional information
8441 |V |Ferry 6 9 Passenger Sips No additional information
8442 |V [Red cross ship 5 8 Medical transports -
8443 |V |[Cruise ship 6 9 Passenger Sips No additional information
8444 |V |Passenger ship without accomodation 6 9 Passenger Sips No additional information
8450 |V [Service vessel, police patrol, port service 9 9 Other types of Ship | No additional information
8460 |V Vessel, v_vork malnte_nance craft, floating derrick, 3 3 Vessel Engaged in dredgmg or
cable-ship, buoy-ship, dredge underwater operations
8470 |C |[Object, towed, not otherwise specified 9 9 Other types of Ship | No additional information
8480 |V [Fishing boat 3 0 Vessel All ships of this type
8490 |V [Bunkership 9 9 Other types of Ship | No additional information
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Msg 5 (1-99) Ship Type - SOLAS
Code [U |Ship name digl | dig2 Type (first digit) Cargo (Second digit)
8500 |V [Barge, tanker, chemical 8 0 Tanker All ships of this type
8510 |[C |[Object, not otherwise specified 9 9 Other types of Ship | No additional information
1500 |V |General cargo Vessel maritime 7 9 Cargo Ships No additional information
1510 |V  |Unit carrier maritime 7 9 Cargo Ships No additional information
1520 |V  |Bulk carrier maritime 7 9 Cargo Ships No additional information
1530 |V |Tanker 8 0 Tanker All ships of this type
1540 |V |Liquified gas tanker 8 0 Tanker All ships of this type
1850 |V |Pleasure craft, longer than 20 metres 3 7 Vessel Pleasure Craft
1900 |V |Fast ship 4 9 HSC - high speed craft | No additional information
1910 |V  [Hydrofoil 4 9 HSC — high speed craft | No additional information
1920 |V |Catamaran fast 4 9 HSC - high speed craft | No additional information

8 Kapcsolattartasi és vevétamogatasi cimek

Lépjen kapcsolatba helyi kereskedéjével, hogy tamogatast kapjon NAUTICAST™ Inland AIS
rendszeréhez. Szervizhal6zatunkrél honlapunkat a

www.acr-europe.com cimen meglatogatva talal informaciot.

ACR Electronics Europe GmbH
Handelskai 388 / Top 632
A-1020 Vienna, Austria

Tel: +43 (1) 5237 237 -0

Fax: +43 (1) 5237 237 - 150

E-mail: Technical.Support@acr-europe.com
Web: www.acr-europe.com

ACR Electronics

Customer Service

5757 Ravenswood Road

Fort Lauderdale, FL 33312, U.S.A.

Tel.: +1 (954) 981-3333

Fax: +1 (954) 983-5087

Email: info@acrelectronics.com
Web: www.acrelectronics.com
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9 Appendix

9.1 Samples for battery calculation

9.1.1 Typical Installation

GMDSS Battery size calculation for 1 hour (Battery size calculation based on the IMO regulations
Chapter IV - Reg.13)

Ship Name QMIII
Battery capacity 230Ah
Battery Type 2x (12V / 135)

Area Al, A2, A3
Battery located in battery chest on observation deck

Pos |Qty. Equipment [-max | l-standby | TOtal (A)
(A) (A) (|-ma></2 + |-standby )*Qty)

1| 1 |Skanti TRP 8751D Radiotelephone |45,00 3,00 25,50
2| 1 |Debeg 3818 DSC Controller 0,21 0,21
3| 2 |T&T 3020 Inmarsat-C Transceiver 3,20 0,40 4,00
4| 2 |Inmarsat-C Monitor 0,85 1,70
5| 2 |Inmarsat-C Printer 1,00 0,20 1,40
6| 1 |CI8501 Navtex Receiver 0,50 0,50
7| 2 |Skanti USE 300 VHF Radiotel. 2,80 0,05 2,90
8| 2 |Debeg 3817 VHF DSC Controller 0,21 0,42
9| 1 |Sailor RT2047 VHF Radio Tel. 6,50 1,00 4,25
10| 1 |Simrad GN 33 GPS 0,63 0,63
11| 1 |Koden KGP 900 GPS 4,00 0,63 2,63

12| 1 |Koden LR 771 Loran C 0,42
13| 1 |Emergency light 2,00 2,00
14| 1 |AIS NAUTICAST™ Inland AIS 7,00 0,75 0,84
Total 46,98

K1 partly discharged battery = TOtal consumption x 1,25 =58,73 Ah

K1_30° =Klx1/ 0,30 106,78 Ah
K5 =K1 /0,65 164,28 Ah
Selected Battery (K5) = 230,00 Ah

K1 partly discharged battery =
correction factor taking care that the battery might not be fully charged

(we assume that in worst case the battery is only at 80% fully charged)

K130 =

correction factor taking care that the battery may be used

at ambient temperature of - 30 degress

(at -30 degrees the battery has only 30% of nominal capacity)

K5 = correction factor taking care of that the battery

is defined by manufacturer for 5 hours discharge time

Calculation for AIS =

transmit pulse length 26,6ms with a maximum repetition rate of 2 seconds results in a maximum of 30
pulses/minute = 1800 pulses/hour x 26,6 ms =» 47880 ms = 47,88 seconds transmit time during one
hour 47,88 seconds = 0,8 minutes = 0,0133 hours transmitting time during one hour operation

=>» Up-Rounded to 0,02 hrs transmitting time

Above mentioned calculation assumes that all equipment is in operation which is hormally not valid,
that means that the actual consumption is lower.
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9.2 Jelszo6-informaciok

Az AIS transzponder két killénb6zd jelsz6-hierarchiat kinal. A “USER-jelsz6” a felhasznald
altal rendszeresen modositandé adatok tartomanyat nyitjia meg. llyenek pl. az Gt adatai
(Voyage Data) és a statikus adatok, mint a hajé méretei, merilése, és rakomanya. A
"SERVICE-jelsz6” a szervizbeallitAsokra jogosit fel, mint az MMSI és az IMO szam
megvaltoztatasa.

Feltétlenll ajanlott az AIS Gzembe helyezése utan megvaltoztatni a jelszot.

A jelszo formatuma:
e legalabb 6, legfeljebb 8 karakter hosszu
e A-Z kozétti betlik (csak NAGYBETUK) és 0- 9 kozétti szamok megengedettek
e Dbetilik és szamok kombinacidja lehetséges

Informacio:

s sz

helyezés utan a jelsz6t megvaltoztatni és feljegyezni.

&FIGYELMEZTETES: A jelszot biztos helyen kell érizni és semmi esetre sem szabad
elfelejteni. Ha méar nem tudjak a jelszot, a késziléken nem végezhet bevitel. F6kad nincs, a
késziiléket dijkoteles szervizre kell bekuldeni.

A jelsz6 megvaltoztatasa utan azt fel kell jegyezni az e célra szolgalé mezdkbe:

Ship Service
Password:

(min. 6 — max. 8 karakter,
nagybetiik, A-Z; 0-9)

Ship User
Password:

(min. 6 — max. 8 karakter,
nagybetiik, A-Z; 0-9)

Hol van eltarolva | (Példa: “Hajéomenedzser tel. sz. ", “Hajozasi vallalat

. , ., “Szervizmenedzser”, stb.)
ajelszo6 a hajon
Kival?

9.3 Rajzok és tanusitvanyok
Ezeket a dokumentumokat az alabbi oldalak tartalmazzak:
(1) Méretrajzok
(2) Tipusengedélyek

(3) Csatlakoztatasi diagramok
(4) Antennacsatlakoztatasi diagramok
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THIS DOCUMENT AND THE DATA DISCLOSED
HEREIN OR HEREWITH IS PROPERTY OF AND
BELONGS TO ACR ELECTRONICS, INC. FT
LAUDERDALE, FL. IT IS FURNISHED IN
CONFIDENCE SOLELY FOR INFORMATIONAL
PURPOSES. ITIS NOT TO BE REPRODUCED,
USED OR DISCLOSED IN WHOLE OR IN PART

TO ANYONE WITHOUT THE PERMISSION OF ACR.

WIRE SPECIFICATION:

CABLE MODEL: YMM-O

INNER WIRE JACKET COLOR: BROWN & BLUE
STRANDED WIRE

OUTER JACKET MATERIAL: PVC

OUTER JACKET COLOR: BLACK OR GREY

RATED VOLTAGE. ... e V: 300/500
TEMPERATURE RANGE. ..., °C: -5°Cto +70°C
MIN BENDING RADIUS. ..o e e Q: 15

— 10m +.1m

<—8cm——‘

1.27 cm
STRIPPED
—= 8cm
&
TINNED
2
WIRE AWG mm’ | OUTER JACKET DIA. (@) mm
2x 15 7.0
e Ao ACR ELECTRONICS, INC
5757 RAVENSWOOD RD. FT. LAUDERDALE FL 33312
TOLERANCES ON
e {eacrons) occmas | Aol |5 oo oo s AIS EXT. DC POWER
X. +.25 X +.030 § i g° @ DENOTES DIMENSION PLUS DRAFT ANGLE C\A B L E 1 O M ETE RS
. +.125 +1/64 |. +.010 | . +1°
;;((X ;006 * §§X ; 005 iix; 1720 @ DENOTES DIMENSION MINUS DRAFT ANGLE Tz ICODE DENT NG | ACRPARTNO.
IMPLED: 21° | (xX) DENOTES REFERENCE NOTE OR DIMENSION A 18560 2 690
ANSI-A SOLIDWORKS DENOTES CRITICAL INSPECTION DIMENSIONS scae 1:96
77 Y1-03-0212-6H




Input voltage range

24Vdc £ 30%

Output voltage

27.2Vdc +15% -20% at extremes of temperature, load, input
tolerance, etc.

Intermittent output power

Continuous rating +25%, taken for a maximum of 2 minutes
followed by 8 minutes rest.

Transient voltage protection

Meets ISO7637-2 International standard for 24Vdc commercial
vehicles

Electrostatic voltage protection

Meets ISO10605, 1ISO14892, >8kV contact, 15kV discharge

Output noise

<50mV pk-pk (100mV on 24V units) at continuous load. Meets
CISPR25 and VDE0879-3

Off load current (quiescent current)

<100mA

Power conversion efficiency

Typically: 90% for non-isolated units, 85% for isolated units

Isolation

>400Vrms between input, output and case, on isolated
products only.

Operating temperature

-25°C to +30°C to meet this specification table -30°C to +80°C de
rate linearly to OA

Storage temperature

-25°Cto +100°C

Operating humidity

95% max., non-condensing

Casework Anodised aluminum, glass filled polycarbonate, dust water and
impact resistance to IP533 (excludes Ddi 24-24 240 which is
ventilated and fitted with a cooling fan

Connections Four 6.3mm push-on flat blade connectors

Output indicator

Red LED adjacent to output terminals

Mounting method

“Click ‘n” fit” mounting clip, fitted separately using three-hole
fixing

Safe area protection: Over current

Limited by current sensing circuit

Over heat

Limited by temperature sensing circuit

Transients Protected by filters and rugged component selection
Catastrophic failure Protected by internal input and output fuses
Approvals 2004/108/EC The general EMC directive
2006/96/EC The automotive directive
93/68/EEC The CE marking directive
Markings CE and e marked
Switch Power On/Off
Power Nominal Voltage Dimensions Weight
240W (10 A) 24Vdc input, 217 x 87 x 62mm 880g
Isolated 24Vdc output

SIZE | CODE IDENT. NO. | ACR PART NO.

A|18560

2686
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Electrical Specifications:

Dielectric Antenna

Center Frequency 1575.42MHz+3 MHz
V.SW.R15:1

Band Width +5 MHz

Impendence 50 ohm

Peak Gain > 3dBic Based on 7x7cm ground plane
Gain Coverage > -4dBic at —90° <0 <+90°

(over 75% Volume)

Polarization RHCP

LNA/Filter

A3-06-2539 LNA Gain without cable 28 dB Typical

A3-06-2539-1 LNA Gain with cable 17 dB to 20 dB

Noise Figure 1.5dB

Filter Out Band Attenuation (f0=1575.42 MHZ)

7dB Min fO+/-20MHZ 28dB Gain
20dB Min f0+/-50MHZ

30dB Min f0+/-100MHZ

V.SW.R<20

DC Voltage 5.0V

DC Current Nominal 11mA

Mechanical

Weight < 140gram
Size @96x126mm
Cable RG58
Connector TNC Male
Mounting M24x1.5
Housing white

Environmental

Working Temp -40°C ~ +85°C

Storage Temp. -45°C ~ +100°C

Vibration Sine sweep 1g(0-p)10~50~10Hz each axis 20dB Gain
Humidity 95%~100%RH

Weatherproof 100%Waterproof

Marine BBT Active GPS Antennas
w/5 Meter Coax & TNC Male Connector
2637 (28dB Gain) or 2639 (20dB Gain)

ACR ELECTRONICS INC.

81 Y1-03-0212-6H
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Antenna Width Dimensions:

Antenna Tip, plastic cover.

Antenna Whip, 17-7PH SS, Electro polished

Base, Plating Nickel/Chrome

Mounting Hole, Dimension Detall

ACR ELECTRONICS INC. ACR PART NUMBER

5757 Ravenswood Road
Fort Lauderdale, FL 33312

2628
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Antenna Dimension and Part Description:

Part Descriptions:

1.) Antenna Whip

2.) Base of whip

3.) Coil housing cover — White
nylon.

4.) Coil housing — Aluminum
White.
Antenna Connector — SO-
239, female.
Locking washer and nut.
Mounting bracket
Set screw x2.

ACR ELECTRONICS INC. ACR PART NUMBER

5757 Ravenswood Road

2628
Fort Lauderdale, FL 33312
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TECHNICAL DATA:

Electrical specifications:

Frequency range

VHF: 156-162 MHz, VSWR <2 :1 GPS:
1575.42MHz, L1

Nominal impedance 50 ohm
Power rating VHF: 25 W
Gain VHF: 1 dBi
GPS: +24dBic
Polarization VHF: Vertical
GPS: RHCP
Power GPS 2 - 5.6V DC feed through the coax. cable,

16mA
+ center, -outer conductor

Noise figure, GPS amp.

1.2dB maximum

Connector

N female

Cable length between
antenna and filter

RG214 : 40m maximum
RG58 : 20m maximum

Mechanical specifications:

Design VHF: Centerfed coaxialdipole.
GPS: Active Quad helix
Radiating elements completely enclosed in
polyurethane foam within a fiberglass
tube.

Height 0,97m

Weight 0,5 kg

Wind rating 55 m/s =125 mph

Finish Polyurethane lacquer, white

Temperature range

-40°C, +50°C;+ -28 °F, +122°F

_!||"._

e e

Max £60, Min @30

Antenna VHF GPS Combo

DRAWING NO. 2 624 Y1-03-0212-6H

ACR Electronics, Inc.

scae 1:1
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werner
Source, Draw.-No. 46-EX-D-X00001-C, coyright Raytheon Marine GmbH, Kiel, Germany


Bundesrepublik Deutschland

Federal Republic of Germany
Fachstelle der WSV fiir Verkehrstechniken FVT ‘ 1

Traffic Technologies Cenire
WSV.de
Zulassungsurkunde Wassar- und
Tvpe Approval Certificate iﬁ?ﬁwﬂmnﬂ

Nr.:R-4-203

Gemah dem von der Zentralkommission filr die Rheinschififahrt (ZKR) beschlossenen
In proordance with the regulation adopred &y the Contrad Commission for the Novigation on the River Rhina
(CCNR)

Standard Schiffsverfolgung und Aufspiirung in der Binnenschifffahrt,

Edition 1.01 vom 10.10.2007

und den
and the

Betriebs- und Leistungsanforderungen, Priifmethoden und geforderten
Priifergehnissen gemif Test Standard fiir Inland AIS, Edition 1.0 vom 31.5.2007

wird das Inland AIS Bordgerfil
the fnland ALS equipment

NAUTTCAST Inland AIS

des Herstellers
af the mamgfactirer

ACR Electronies INC, 5757 Ravenswood Road, Fort Lauderdale, FL 33312, USA

bestehend aus
CORpaR el RacassEry for operalion

ACR NAUTICAST Inland AIS unit;
Pan No.: Part No.: 2662; SW Version No.: V2.0.51 16000
Minimum Keyboard and Display; internal
GPS antenna; Part No.: ProCom GPS4 P/N 2612 or equivalent
VHF antenna; Part No.: VH-3200 P/N 2628 or equivalent

als Inland AlS Gerfit Air die Binnenschitffahet zugelassen.
Furs been approved ax Tnfand AR equipment for fnland Navipation

Die Zulassung wir dem Antragsteller:
The type approval kas feen e for the applicam.:

ACR Electronies Europe GmbH, Handelskai 388/Top 632, 1020 Wien, Osterreich
erteilt.

Die Zulassungsinhaberin hat jede Anderung dieses Gerdtetyps der Fachstelle der WSV filr
Verkehrstechniken mitzuteilen.

The moanufacturer shall inform Fachstelle der WSV fitr Verkelrstechniken of amy modifleation to the [ype feired
prroducts.

Fachstelle der WSV fiir Veerkehrstechniken Koblenz, den 28.11,.2008
Im Anfirag / by order ﬂﬁ_\-\‘
hY Pl ',_::F
"’-? -ﬁ'ﬁ" i % ;
., &
2 *
Y1-03-0212-6H i '-”-'--11 ._ﬁ,,l:f{'« 0
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Bundesrepublik Deutschland

Faderal Republc of Germany

Bundesamt fiir Seeschifffahrt und Hydrographie g

SEELCHE BT
Faderal Mantime and Hydrographic Agency HI;". FREAHE
HYDEQOGRAPHIE

EC TYPE EXAMINATION (MODULE B) CERTIFICATE

This |5 o certify that:

Bundesami fur Seeschifffahri und Hydrographie, specified as a "notified body” under the termiz of
Schiffssicherheitsgesetz” of 9. Seplember 1998 (BGEL. |, p. 2060) modificd [ast 08, April 2008 (BGBI
|, p FOB), did undertake ihe relavan] iype approval procedures for the equipment ideniifisd belw which
was found to be in compliance with the Navigation reguiremants of Marine Equipment Directive (MED)
PEOEEC and the last modification by Directve 2008028/EC.

hManufacturar ACR Elneh‘nn:m Ine.

Address 5757 Ravenswood HuuH*
FORT LAU‘DEHDALE FL 33312’-‘5545 USA

Applican ACR Electronics Eurnp_ni'EmbH
Address N H_aﬁdalih_ai 388 Top 632, 1020 VIENNA, AUSTRIA

Anrex Al Mem  /4.32  Universal automatic identification system equipment (AIS)
{Ha & em designation) e, ; ™

Product Name | MAUTICAST™ AIS -

Trade Mames(s) Sea Page 2 of this certificate

EﬂEmﬁed Standard(s)
||M:.': Resolution MSC,7468) Anngx 3 IECE1993-2 Ed. 1.0, 2001
ITU-R M.1371-3 (Class &) | |IEC 61.162-1 E4.3.0, 2007
ITU-R b 10843 AN ; . IEC 6115242 Ed. 1.0, 1998
i ITU-R M.B25-3 ' IEC 60045 Ed4.0, 2002

| IEC BH108-1 E4.2.0, 2003

Applied version of Annex A1 (MED): Directive 2008/67EC
This certificate remains valid unless cancelled, expired or revoked,

Date of lssue:  2009-07-21 Issued hy:  Bundesamt fir Seeschifffahrt und Hydrographie
| Bemhard-Mocht-5tr. 78, 20359 Hamburg, Garmany
Expiry date: 2014-07-20 | Molified body 0735

Certificate No.: BSH/4612/4321220/09

This certificate consists of 2 pages

Kad-Jens Schulz-Reder UHD B

HYyEdATERAFHIE

Thiz carificate s ssued under the aubany af e  Bundesministenum fiir Verkahe, Bau und‘ﬂtﬂ@iﬁﬁﬁﬁ@k\m
W 200E-0R-03



EC TYPE EXAMINATION CERTIFIZATE Mo BIHME120:321 220/0% Page 2 of 2

Components necessary for operation:

eﬂmﬂ ;ﬁuﬂfﬂr Part No. B radia
MAUTICAST™ AlS 2E07 i Software-version:; 202105
Connecfion Box 2640
GFS Anlanna AIS-A WISM Coax 2639 I Ll 3
WH-II00 VHF Stainkees Stesd Whis 1
Arenna 21 4cm (36in) 2628 ar equu.rid-a_n!

Tha intemal GPS sansor of the NAUTICAST™ ALS is wsad as backup sensor for posison repssting

Documentation:
User Manual MAUTICAST Automatic Identification Systam; ¥1-03-0203 R, L (2009-02-01]
Instatindion Mamual MALUTICAST Autsematic Identification Sysbem; ¥1-03-0204 Rew. K (2009-04£-01)

Trade names:
Tha equprment s also avallable undar the following trade namas:

Compamy Prestust Hame AR Part Mo,
af AIS transponder und:
ACR MNALITICAST ™2 A5 2609
ACR MALTICAST ™ |atand ANS 2HE
fin SOLAS Moda)
imitati the acceptance or use of the product:
MNoles:

The manufacturer shall inform Bundesamt fur Seeschifffahrt und Hydrographie, as the notified
body, of any modifications to the typetested product(s) that may affect compliance with the
requirements or conditions laid down for use of the product{s).

in case the specified regulations or standards are amended during the validity of this
certificate, the product{s) must be re-certified before being placed on board vessels to which
such amended regulations or standards apply.

The Mark of Conformity (wheelmark) may only be affixed to the type approved equipment, and
a Manufacturer s Declaration of Conformity may only ba issued, if the product guality system
fully complies with the Marine Equipment Directive and is cerified by a notified body against
ANNEX B module D, E, or F of the Directiva.

HMotice on legal remedies available:

Objection’ f 823880 hant may be fed within cne manth afer nalification. The cbjection must ba fiad in writing to.
or pul an record at, Fedaral Manfime and Hydrographic Agancy, Bembard-Kochl-Sir. TH, 20058 Hamburg, Gemany
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Bundesrepublik Deutschland

Fadersl Republic of Gammany
Bundesamt fir Seeschififahrt und Hydrographie T ot o
Federal Mariime and Hydrographic Agency ND
HYDROCRARHIE

EC QUALITY SYSTEM (MODULE D) CERTIFICATE

Bundesamt fiir Seeschifffahrt und Hydrographie {(Federal Maritime and Hydrographic
Agency) as the notified body performing EC conformity assessment procedures in
compliance with EC Council Directive 96/A8/EC of 20 December 1996 on Marine
Equipment, last amended by EC Commission Directive 2009/26/EC of 06 April 2008,
hereby certifies that a quality system in accordance with the requirements of the
Marine Equipment Directive Annex B, Module D is maintained and applied by the
manufacturer:

ACR Electronics, Inc.
5757 Ravenswood Road

FORT LAUDERDALE, FL 33312
usaA

Scope:

AdM2e  Position-indicating Ilrﬁhl.s for llFH:i'uﬂng appliances:
- for lifejackets

A1/1418 0-.GHx SAR transponder {EAH'I'i

AlMIZ  Universal automatsc identificalion system equipmeant (AlS)

ANISE 406 MHz EPIRB (COSPAS-SARSAT) '
References: see &.rh_u:-la':if

(LT

Date of issue: 2009.06-19 Issued by Bundesamt fiir Seeschifffahrt und
o Hydmg_rqmn. Hamburg
Expiry date: 2012-06-18 o Identification number 0735

Registration no.: BSH/4613/05102/1251/09

This cerlficate corsists of 2 pages

f 2 by oarciesr
F'
& | Dyt AN
: %Ekﬂl‘l / : :_:l_:;"'ﬂlu-l
L HYDRDIERA P

This carfificads is mousd under the authonty of the "Bundesminisieriem filr Yerkebr, Baw und Sladieatwicklung”,
ok nuoles owverhaal WELN19316212-6H



EC Module D Cerlificae no. BSHME1 0510211 251109 Page 2 of 2

Places of production

ACR Electronics, Ing
STET Ravenswood Road
Fort Lauderdale, FL 33312, USA

Restrictions:

ik

References;

Ses anmex

Notes:

This certificate authorises the manufacturer in conjunction with the EC Type Examination
(Modula B) Certificate of the equipment listed in the scope to affix the "Mark of Conformity”
{wheelmark).

Thiz certificate loses its validity if the manufacturer makes any changes or modifications to the
approved quality system, which have not been notified to, and agreed with the notified body
named on this certificate andior after lapse of time, withdrawal or revocation of the EC Type
Examination (Module B} Certiflcate,

“Wheelmark" Format and application:

f @ﬁll Y Lasi hwo digiis of the year in which mark is affioed,
_'| f y 0735 HMotified Body number undertaking quality surveillancs
: J I
D'TSery
example

Motice on legal remedies availahio:

{!“#amu:ﬂ’ru this document may ba fllad within one month after notficalion. The objection must be Ged in witing 1o, !
Ht, Faderal Maritime and Hydeographic Agency, Bemhard-Nochi-Sir, 78, 20359 Hamburg, Germany



Annex to

EC QUALITY SYSTEM (MODULE D) CERTIFICATE

No. BSH/4613/05102/1251/09

RIS aMT FUE
LECLEHIEEFAHAT
LRI (R
HYDOROGREAFPHIE

ltem Module B Certificate data
Ragistration rumber clate of date of rJ'-Il:iH'H:ﬂ
| USCE Approval No. i R i e
A0 2 | Position-indicaling lighis for life-saving appliances: - for ifsjeckels
HLE-10 BSHME1Z1021250m8 | 20090819 | 20140698 | 0735
£.1i4 18 |3 GHz SAR transponder (SART)
ALCH Fathfinder 3 SART C-ME D=2 2/0i-01 dE-110e | I03-11-05 | D1
A.1/4.32 | universal sutomatic idertification systern equipment 1215
NAUTICAST™ AIS BSHIAE1 214321 220009 200907-21 | 014073 | 0738
ANGE | 406 MHz EFIRE (COSPAS-SARSAT) N
RLE-36 / RLB-37 BSHME12506139500 | 2009-1020 | 20144019 | 0735
RLB-38 BSHI4R1ZE0G095008 | 20080810 | 20150018 | 0735
ALE-35 BSHMBIZSOB0ATZNE | 20051004 | 20111008 | o7as
Gicbal Fix 406 4612/5060016/2005 oO0S0015 | ooigna4 | 0738
Satallita; 406 B492/050564-1/2004 2004-12-20 | poosiz-19 | 73S |
Rapid Fix 408 B492/050564-2/2004 o004-12:20 | soom12-19 | O73s
Hamburg, 2009-10-20

Motice on legal remedies available:

Cibfection I This document may be fed within one month afier notibestion, The objection must be filed In writing o,

BUMIDESART |
A A

LIMT 10
HY R OEER A PH 1L

or put on racord at. Faderal Mantime and Hydrographic Agency, Bemhard-Nochi-Sir. 78, 20358 Hamburg, Sarmany
Y1-6350212-6H "

&4 2008-04-16



THE SCTENCE OF SURVIVA

EG - Konformitatserklarung ELECTRONICS
EC - Declaration of Conformity

COBHAM
Diese Konformitétserklérung bestatigt, dass das unten benannte Zubehor gleich oder besser dem im untenstehenden
Zertifikat ausgewiesenen Zubehdr ist.

This declaration of conformity certifies that the mentioned accessory is equal or better to the equipment stated in the
beyond Certificate.

Produktbezeichnung:

™
Product Name / Nom du produit NAUTICAST™ AIS

OEM Name:

. . NAUTICAST™ Inland AIS (in SOLAS Mode), NAUTICAST™2 AIS
Trade Name / Marque Déposée

EC Type Examination (Module B) Certificate: BSH/4612/4321220/09
EC Quality System (Module D) Certificate: BSH/4613/05102/1251/09

Issued by: Bundesamt fur Seeschifffahrt und Hydrographie (BSH),
Zertifikate der benannten Stelle: Notified Body No. 0735
Certificates from the notified Body / Bernhard-Nocht-Str. 78, 20359 Hamburg, Germany

Certificats des Organismes Notifiés

Inland AIS Type Approval Certificate No: R - 4 - 203

Issued by: Fachstelle der WSV fir Verkehrstechniken
WeinbergstraBe 11-13, 56070 Koblenz, Germany

IMO MSC.74(69) Annex 3

ITU-R M.1371-3 (Class A)

IALA Technical Clarifications of Rec. ITU-R M.1371-1 (Ed. 1.3)
ITU-R M.825-3

ITU-R M1084-3

IEC 61993-2 (2001)

IEC 61162-1 (2000), -2 (1998)

IEC 60945 (1996)

IEC 61108-1 (1996)

Technical Specification for Vessel Tracking and Tracing Systems for Inland
Waterways (Ed. 1.01 dated 10.10.2007)

Test Standard for Inland AIS,(Edition 1.0 dated 31.5.2007)

Spezifizierte Standards:
Specified Standard(s) /
Standard(s) Spécifié(s)

Zubehortyp: Combined GPS/VHF Antenna

Type of Accessory Comrod AC17 combined GPS/VHF Antenna + Splitter (in Cable integrated)
ACR Part Number: 2624

Einschrankungen / Hinweise Verlegte Kabelldnge < 40m

Restrictions / Comments Installed Cable lenght <40m

Dokumentennummer:

Document number / Num. du document 2009-05

Hersteller: ACR Electronics Inc.,

Manufacturer / Fabricant 5757 Ravenswood Road, Fort Lauderdale, Florida, 33312 USA
Anschrift EU-Vertretung: ACR Electronics Europe GmbH

Address EU-Representative / Handelskai 388 / Top 632

Adresse du Représentant pour 'UE A-1020 Vienna, Austria

Ort, Datum:

place, date / Lieu,Date Vienna, 2009-07-22

r i

Unterschrift: 7
Signature / Signature Andreds Lesch
Managing Director

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den 6enannten Richtlinien, ist jedoch keine Zusicherung von Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise
der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten.

This declaration certifies the compliance with the indicated directives but implies no warranty of properties. The safety instructions of the accompanying
product documentation shall be observed.

Cette déclaration certifie la conformité avec les directives indiquées mais n'implique aucune garantie des propriétés. Les instructions de sécurité de la
documentation accompagnant le produit doivent étre suivies.

ISO 9001:2000 Zertifizierung / 1SO 9001:2000 Certification
ACR Electronics Europe GmbH hat ein Qualititsmanagement System nach ISO 9001:2000 implementiert, und ist seit Juli 2003 I1SO-zertifiziert.
ACR Electronics Europe GmbH maintains a Quality Management System according to ISO 9001:2000, and received ISO certification in July 2003.

ACRYEIER0RIc2-6drope GmbH page 1 of 1 2009-05 EC - DoC Comrod AC17 98



THE SCTENCE OF SURVIVA

EG - Konformitatserklarung ELECTRONICS
EC - Declaration of Conformity

COBHAM
Diese Konformitétserklérung bestatigt, dass das unten benannte Zubehor gleich oder besser dem im untenstehenden
Zertifikat ausgewiesenen Zubehdr ist.

This declaration of conformity certifies that the mentioned accessory is equal or better to the equipment stated in the
beyond Certificate.

Produktbezeichnung:

™
Product Name / Nom du produit NAUTICAST™ AIS

OEM Name: . . NAUTICAST™ Inland AIS (in SOLAS Mode), NAUTICAST™2 AIS
Trade Name / Marque Déposée

EC Type Examination (Module B) Certificate: BSH/4612/4321220/09
EC Quality System (Module D) Certificate: BSH/4613/05102/1251/09

Issued by: Bundesamt fur Seeschifffahrt und Hydrographie (BSH),
Zertifikate der benannten Stelle: Notified Body No. 0735
Certificates from the notified Body / Bernhard-Nocht-Str. 78, 20359 Hamburg, Germany

Certificats des Organismes Notifiés

Inland AIS Type Approval Certificate No: R - 4 - 203

Issued by: Fachstelle der WSV fir Verkehrstechniken
WeinbergstraBe 11-13, 56070 Koblenz, Germany

IMO MSC.74(69) Annex 3

ITU-R M.1371-3 (Class A)

IALA Technical Clarifications of Rec. ITU-R M.1371-1 (Ed. 1.3)
ITU-R M.825-3

ITU-R M1084-3

IEC 61993-2 (2001)

IEC 61162-1 (2000), -2 (1998)

IEC 60945 (1996)

IEC 61108-1 (1996)

Technical Specification for Vessel Tracking and Tracing Systems for Inland
Waterways (Ed. 1.01 dated 10.10.2007)

Test Standard for Inland AIS,(Edition 1.0 dated 31.5.2007)

Spezifizierte Standards:
Specified Standard(s) /
Standard(s) Spécifié(s)

Zubehortyp: VHF Antenna

Type of Accessory Comrod AV-7

ACR Part Number: 2621

Dokumentennummer:

Document number / Num. du document 2009-06

Hersteller: ACR Electronics Inc.,
Manufacturer / Fabricant 5757 Ravenswood Road, Fort Lauderdale, Florida, 33312 USA
Anschrift EU-Vertretung: ACR Electronics Europe GmbH
Address EU-Representative / Handelskai 388 / Top 632
Adresse du Représentant pour I'UE A-1020 Vienna, Austria

Ort, Datum:

place, date / Lieu,Date Vienna, 2009-07-22

Unterschrift: :
Signature / Signature Andreas Lesch
Managing Director

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den 6enannten Richtlinien, ist jedoch keine Zusicherung von Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise
der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten.

This declaration certifies the compliance with the indicated directives but implies no warranty of properties. The safety instructions of the accompanying
product documentation shall be observed.

Cette déclaration certifie la conformité avec les directives indiquées mais n'implique aucune garantie des propriétés. Les instructions de sécurité de la
documentation accompagnant le produit doivent étre suivies.

ISO 9001:2000 Zertifizierung / 1ISO 9001:2000 Certification
ACR Electronics Europe GmbH hat ein Qualitdtsmanagement System nach ISO 9001:2000 implementiert, und ist seit Juli 2003 1SO-zertifiziert.
ACR Electronics Europe GmbH maintains a Quality Management System according to ISO 9001:2000, and received I1SO certification in July 2003.

ACROBlectronics Europe GmbH page 1 of 1 2009-06 EC - DoC C6neSdQR\2-6H



THE SCTENCE OF SURVIVA

EG - Konformitatserklarung ELECTRONICS
EC - Declaration of Conformity

COBHAM
Diese Konformitétserklérung bestatigt, dass das unten benannte Zubehor gleich oder besser dem im untenstehenden
Zertifikat ausgewiesenen Zubehdr ist.

This declaration of conformity certifies that the mentioned accessory is equal or better to the equipment stated in the
beyond Certificate.

Produktbezeichnung:

™
Product Name / Nom du produit NAUTICAST™ AIS

OEM Name:

. . NAUTICAST™ Inland AIS (in SOLAS Mode), NAUTICAST™2 AIS
Trade Name / Marque Déposée

EC Type Examination (Module B) Certificate: BSH/4612/4321220/09
EC Quality System (Module D) Certificate: BSH/4613/05102/1251/09

Issued by: Bundesamt fur Seeschifffahrt und Hydrographie (BSH),
Zertifikate der benannten Stelle: Notified Body No. 0735
Certificates from the notified Body / Bernhard-Nocht-Str. 78, 20359 Hamburg, Germany

Certificats des Organismes Notifiés

Inland AIS Type Approval Certificate No: R - 4 - 203

Issued by: Fachstelle der WSV fir Verkehrstechniken
WeinbergstraBe 11-13, 56070 Koblenz, Germany

IMO MSC.74(69) Annex 3

ITU-R M.1371-3 (Class A)

IALA Technical Clarifications of Rec. ITU-R M.1371-1 (Ed. 1.3)
ITU-R M.825-3

ITU-R M1084-3

IEC 61993-2 (2001)

IEC 61162-1 (2000), -2 (1998)

IEC 60945 (1996)

IEC 61108-1 (1996)

Technical Specification for Vessel Tracking and Tracing Systems for Inland
Waterways (Ed. 1.01 dated 10.10.2007)

Test Standard for Inland AIS,(Edition 1.0 dated 31.5.2007)

Spezifizierte Standards:
Specified Standard(s) /
Standard(s) Spécifié(s)

Zubehortyp: GPS Antenna

Type of Accessory Procom GPS 4 Antenna

ACR Part Number: 2622

Einschrankungen / Hinweise Verlegte Kabelldnge < 40m
Restrictions / Comments Installed Cable lenght <40m
Dokumentennummer:

Document number / Num. du document 2009-07

Hersteller: ACR Electronics Inc.,
Manufacturer / Fabricant 5757 Ravenswood Road, Fort Lauderdale, Florida, 33312 USA
Anschrift EU-Vertretung: ACR Electronics Europe GmbH
Address EU-Representative / Handelskai 388 / Top 632
Adresse du Représentant pour 'UE A-1020 Vienna, Austria

Ort, Datum:

place, date / Lieu,Date Vienna, 2009-07-22

r i

Unterschrift: 7
Signature / Signature Andreds Lesch
Managing Director

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den 6enannten Richtlinien, ist jedoch keine Zusicherung von Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise
der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten.

This declaration certifies the compliance with the indicated directives but implies no warranty of properties. The safety instructions of the accompanying
product documentation shall be observed.

Cette déclaration certifie la conformité avec les directives indiquées mais n'implique aucune garantie des propriétés. Les instructions de sécurité de la
documentation accompagnant le produit doivent étre suivies.

ISO 9001:2000 Zertifizierung / 1SO 9001:2000 Certification
ACR Electronics Europe GmbH hat ein Qualititsmanagement System nach ISO 9001:2000 implementiert, und ist seit Juli 2003 ISO-zertifiziert.
ACR Electronics Europe GmbH maintains a Quality Management System according to ISO 9001:2000, and received ISO certification in July 2003.

ACRYEIQSrORIL-@drope GmbH page 1 of 1 2009-07 EC - DoC Procom GPS 4 Antennaioo



'HE SCIENCE OF SURVIVAL

ELECTROMICS

EG - Konformitatserklarung
EC - Declaration of Conformity

CoBHAm

Diese Konformitétserklarung bestétigt, dass das unten benannte Produkt den Auflagen der EC Council Directive 96/98/EC vom 20
Dezember 1996 fur maritime Ausrustung, geéndert durch die EC Council Directive 2002/75/EC vom 2. September 2002 entspricht und
von der benannten Stelle Nr. 0735 (BSH) typengeprift wurde. Dariber hinaus ist die Konformitat gemafld Commission Regulation (EC)
No. 415/2007 zum ,Standard Schiffsverfolgung und Aufspiirung in der Binnenschifffahrt, Edition 1.01 vom 10.10.2007“ sowie zum , Test
Standard for Inland AIS Edition 1.0“ vom 31. May 2007 gewahrleistet.

This declaration of conformity certifies that the specified equipment is in compliance with EC Council Directive 96/98/EC of 20
December 1996 on Marine Equipment (MED), as amended by Commission Directive 2002/75/EC of 2 September 2002. The
Commission Regulation (EC) No. 415/2007 concerning Vessel Tracking and Tracing Systems on Inland Waterways, defined in the Test
Standard for Inland AIS Edition 1.0 of 31* May 07 has been type examined.

Produktbezeichnung:

™
Product Name / Nom du produit NAUTICAST™ Inland AIS

OEM Name:

™
Trade Name / Marque Déposée NAUTICAST™ Inland AIS

EC Type Examination (Module B) Certificate: BSH/4612/4321220/09
EC Quality System (Module D) Certificate: BSH/4613/05102/1251/09
Issued by: Bundesamt fur Seeschifffahrt und Hydrographie (BSH),
Notified Body No. 0735
Bernhard-Nocht-Str. 78, 20359 Hamburg, Germany

Zertifikate der benannten Stelle:

Certificates from the notified Body /

Certificats des Organismes Notifiés

Inland AIS Type Approval Certificate No: R - 4 - 203

Issued by: Fachstelle der WSV fir Verkehrstechniken
Weinbergstralle 11-13, 56070 Koblenz, Germany

IMO MSC.74(69) Annex 3

ITU-R M.1371-3 (Class A)

IALA Technical Clarifications of Rec. ITU-R M.1371-1 (Ed. 1.3)
ITU-R M.825-3

ITU-R M1084-3

IEC 61993-2 (2001)

IEC 61162-1 (2000), -2 (1998)

IEC 60945 (1996)

IEC 61108-1 (1996)

Technical Specification for Vessel Tracking and Tracing Systems for Inland
Waterways (Ed. 1.01 dated 10.10.2007)

Test Standard for Inland AIS,(Edition 1.0 dated 31.5.2007)

Spezifizierte Standards:
Specified Standard(s) /
Standard(s) Spécifié(s)

Manufacturer / Fabricant

Dokumentennummer:
Document number / Num. du document 2009-08
Hersteller: ACR Electronics Inc.,

5757 Ravenswood Road, Fort Lauderdale, Florida, 33312 USA

Anschrift EU-Vertretung:
Address EU-Representative /
Adresse du Représentant pour I'UE

ACR Electronics Europe GmbH
Handelskai 388 / Top 632
A-1020 Vienna, Austria

Ort, Datum:
place, date / Lieu,Date

Vienna, 2009-07-22

Unterschrift:
Signature / Signature

7.

Andreds Lesch
Managing Director

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den 6enannten Richtlinien, ist jedoch keine Zusicherung von Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise
der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten.
This declaration certifies the compliance with the indicated directives but implies no warranty of properties. The safety instructions of the accompanying

product documentation shall be observed.

Cette déclaration certifie la conformité avec les directives indiquées mais n'implique aucune garantie des propriétés. Les instructions de sécurité de la

documentation accompagnant le produit doivent étre suivies.

ISO 9001:2000 Zertifizierung / 1SO 9001:2000 Certification
ACR Electronics Europe GmbH hat ein Qualititsmanagement System nach ISO 9001:2000 implementiert, und ist seit Juli 2003 ISO-zertifiziert.
ACR Electronics Europe GmbH maintains a Quality Management System according to ISO 9001:2000, and received ISO certification in July 2003.

ACRLBlectronics Europe GmbH

page 1 of 1 2009-08 EC - DoC Nauticast @ A13-6H




T
1E SCIENCE OF SURVIVAL

EG - Konformitatserklarung ELECTRONICS
EC - Declaration of Conformity

COBHAM
Diese Konformitétserklérung bestatigt, dass das unten benannte Zubehor gleich oder besser dem im untenstehenden
Zertifikat ausgewiesenen Zubehdr ist.

This declaration of conformity certifies that the mentioned accessory is equal or better to the equipment stated in the
beyond Certificate.

Produktbezeichnung:

™
Product Name / Nom du produit NAUTICAST™ AIS

OEM Name: . . NAUTICAST™ Inland AIS (in SOLAS Mode), NAUTICAST™2 AIS
Trade Name / Marque Déposée

EC Type Examination (Module B) Certificate: BSH/4612/4321220/09
EC Quality System (Module D) Certificate: BSH/4613/05102/1251/09

Issued by: Bundesamt fur Seeschifffahrt und Hydrographie (BSH),
Zertifikate der benannten Stelle: Notified Body No. 0735
Certificates from the notified Body / Bernhard-Nocht-Str. 78, 20359 Hamburg, Germany

Certificats des Organismes Notifiés

Inland AIS Type Approval Certificate No: R - 4 - 203

Issued by: Fachstelle der WSV fir Verkehrstechniken
Weinbergstrale 11-13, 56070 Koblenz, Germany

IMO MSC.74(69) Annex 3

ITU-R M.1371-3 (Class A)

IALA Technical Clarifications of Rec. ITU-R M.1371-1 (Ed. 1.3)
ITU-R M.825-3

ITU-R M1084-3

IEC 61993-2 (2001)

IEC 61162-1 (2000), -2 (1998)

IEC 60945 (1996)

IEC 61108-1 (1996)

Technical Specification for Vessel Tracking and Tracing Systems for Inland
Waterways (Ed. 1.01 dated 10.10.2007)

Test Standard for Inland AIS,(Edition 1.0 dated 31.5.2007)

Spezifizierte Standards:
Specified Standard(s) /
Standard(s) Spécifié(s)

Zubehortyp: GPS Antenna

Type of Accessory ACR GPS Antenna (28dB Gain)
ACR Part Number: 2637

Einschrankungen / Hinweise Verlegte Kabelldnge < 40m
Restrictions / Comments Installed Cable lenght <40m
Dokumentennummer:

Document number / Num. du document 2009-10

Hersteller: ACR Electronics Inc.,
Manufacturer / Fabricant 5757 Ravenswood Road, Fort Lauderdale, Florida, 33312 USA
Anschrift EU-Vertretung: ACR Electronics Europe GmbH
Address EU-Representative / Handelskai 388 / Top 632
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Quick Replacement Guide
Inland AIS

1. Prepare the following tools:

Screwdrivers, spanners,

User Password: [ your personal password]
(Should be written to you user manual - Appendix 7.3.
The factory default password is on the display foil)

2. Read out your Transponder configuration:

This form guides you to save the most important
settings (bold marked) prior to an AIS replacement.
Voyage related settings may be stored here as well, but
we assume you know how to key them in.

Steps to do this:
Press Menu
Press 2

Press 2

2.AI'S Status
2.0 Ship Data

Write down your current configuration settings:

Write down the current configuration
settings here:

BaudRat e Sensor 1:

BaudRat e Sensor 2:

BaudRat e Sensor 3:

IMO No. : MMSI:
ShipName : ATIS:
ShipType : Cargo:
Length : Beam :
Cargo :

Draught :

(Press Enter Jto reach 2.screen view for)

ENI:

Blue Sign:

Convoy:

Load: Hazard:
Persons on Board:

Crew: Support:

Int’l: Passengers:

Reference Points:
Press Menu

Press 4 4. Ship Settings

Typein [ User Passwor d] Press Enter
Write down the current configuration settings here:
Ref Pt Ext: | A B C D
RefPtint: | A B C D

Blue Sign:

Press Menu

Press 5 5. Transponder Configuration
Type in [ User Passwor d] Press Enter J
Press 7. 7.1nland AI'S Configuration
Speed: <LOW > or <Hi gh*>

Course : <LOW > or <Hi gh*>

Headi ng: <LOW> or <Hi gh*>

Blue Sign: [not avaliable] or [Used]

*(most time LOW)

Sensor Settings:
When you have connected a external GPS or Compass

to your AIS:

Press Menu

Press 5 5. Transponder Configuration
Type in [ User Passwor d] Press Enter J
Press 5 5. Sensor Settings

Type in [ Servi cePasswor d] Press Enter .
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Press M8 Back

3. Detach the device
3.1. Bracket Mounting
3.2. Frame Mounting

4, Disconnect cables
4.1. AlIS-Cable to unscrew
4.2. VHF/GPS Cable to unscrew

5. Unpack the new Transponder

New factory default password is on its display
protection foil

6. Connect cables

6.1. AlS-Cable to screw on

6.2. VHF/GPS Cable to screw on

7. Mount the replacement unit
7.1. Bracket Mounting
7.2. Frame Mounting

8. Type in the configuration settings from
above:
Following steps to type in the Configuration

MMSI/IMO — Number:

The AIS will prompt ‘ENTER MMSI NUMBER’
Press M5 OK

Typein MVBI and | MO nunber
Press M5 Save (AIS will Restart)

Y1-03-0212-6H




Quick Replacement Guide
Inland AIS

Service Configuration:

Press Menu

Press 6. 6. Servi ce Configuration

Type in [ Servi cePasswor d] Press Enter .
(Default Factory Password)

Press 4. 4. Change DAC / ENI

DAC is 200 for Europe, ENI - type in the number from
your filled in tabel:

Ship Settings:
Press Menu

Press 4 4. Ship Settings
Typein [ User Passwor d] Press Enter J
(Default Factory Password)

Type in the configuration data from your list:

ATl S:

Shi pNarre:

Lengt h: Beam

(complete length and beam of your convoy IN METER)

Ref Pt Ext : AxXCXX
(B and D are calculated by the AIS)

Ref Pt I nt : AxX CXX
(B and D are calculated by the AIS)

Lengt h: Beam
(complete length and beam of your convoy IN DECI-
METER 1m=10dm)

Blue Sign:
Press Menu

Press 5 5. Transponder Configuration
Typein [ User Passwor d] Press Enter J
(Default Factory Password)

Press 7. 7.1nland AI'S Configuration
Configure the BlueSign as stored in the settings table
above

Sensor Settings:

Press Menu

Press 5 5. Transponder Configuration
Type in [ User Passwor d] Press Enter
(Default Factory Password is on the display foil)

Press 5 5. Sensor Settings

Type in [ Servi cePasswor d] Press Enter J
Type in the configuration data from your list: (see page
1)

BaudRat e Sensor 1:
BaudRat e Sensor 2:
BaudRat e Sensor 3:
Press M5 Save

Y1-03-0212-6H

9. Check the functionality

Press Menu

Press 2 2.Al'S Status
Press 2 2.0m Ship Data
You should see your Own Ship Data with
correct values for LAT, LON, SOG, COG,
Time

9.1. Change your Service and User
Password

Press Menu

Press 6 6. Servi ceConfi guration
Typein [ Servi cePasswor d] Press
Enterd (Default Factory Password)

Press 2 2. User Passwor dSetti ngs
Press 1 1. Change User Password
Typein [ new passwor d]
Repeat [ new password]

Press M5 Save
Save your personal password by writing it
down in the User Manual Appendix 7.3
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